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Rendszerfelépités

Elektromechn. szervoprések

Alkalmazasi lehet6ségek:
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nagypontossagu erémérés az integrélt, egyitt futd
DMS erémérével

maximalis poziciondlasi pontossag

preciz csapagyazas

nagy pontossagu orsé hajtas

nagy orsésebességek

hosszu [oketek

alacsony energia és fenntartasi koltségek
egyuttfuto kenés

komapakt és zart felépités

optcionadlis, kiilsé szenzorok bek&thetdk

nyomas és huzas uber den a teljes er6tartomanyban
erdsitd egység a jel erésitéshez

transzparens és szervizbarat technika

linedrisan vezetett, elfordulds biztos allé csé
motorfék
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IiI:I]J hajlitas ellenérzés
. prégelés mindség
ellenérzés

A Wilhelm szervorendszereket a sokoldalisaguk miatt
alkalmazzak valamennyi kézi munkahelyen és gyart6
soron. Az olyan gyartasi Iépések, melyek folyamatanak
ismételhetének és bizonyithaténak kell lennie, csak nagy
raforditassal valdsithatok meg a hagyomanyos
pneumatikus és hidraulikus présekkel. Ezért kivanatos az
integralt eré- és Utmérd rendszerrel rendelkezé elektro-
Mechanikaus szervoprések felhasznalasa.

A szabadon programozhat6 PCU présvezérlés és az
érthet6, egyszer(l és kezeld barat proPST kezeld és
programozé feliilettel a gyokrlatlan felhasznalé is képes
lefutasprogramokat késziteni és igy a folyamatot
rogziteni, vlamamint a feliil rendelt vezérlésbe torténd
integraciét is megvaldsitani.



ElektroMechanikaus szervoprések attekintése




Adatlap:

1-2000 kN 80-200kN  10-50kN 1-15kN 15«

Eré 1.000 N

Maximalis tulterhelés 10% névleges er6

Lehetséges loketek 100, 150, 200, 300,
400, 500 mm

Maximalis sebesség 250 mm/s

DMS er6méré belsé

Mérési tartomany 100-1.000 N
Felbontas 03N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladd motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C




Adatlap:

1-2000 kN 80-200kN  10-50kN 1-15kN 15«

Eré 2.000N

Maximalis tulterhelés
Lehetséges loketek

10% névleges er6
100, 150, 200, 300,
400, 500 mm

Maximalis sebesség 250 mm/s

DMS er6méré belsé

Mérési tartomany 200-2.000N
Felbontés 06N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladé motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

1-2000 kN 80-200kN  10-50kN 1-15kN 15«

Eré 3.000N

Maximalis tulterhelés 10% névleges er6

Lehetséges loketek 100, 150, 200, 300,
400, 500 mm

Maximalis sebesség 250 mm/s

DMS er6méré belsé

Mérési tartomany 300-3.000N
Felbontas 09N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladd motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C




Adatlap:

1-2000 kN 80-200kN  10-50kN 1-15kN 15«

Eré 5.000N

Maximalis tulterhelés 10% névleges er6

Lehetséges loketek 100, 150, 200, 300,
400, 500 mm

Maximalis sebesség 250 mm/s

DMS er6méré belsé

Mérési tartomany 500 -5.000 N
Felbontas 1,5N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladd motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C




Adatlap:

1-2000 kN 80-200kN  10-50kN 1-15kN 15«

Eré 10.000N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 150, 200, 300,
400, 500 mm
Maximalis sebesség 150 mm/s

DMS er6méré belsé

Mérési tartomany 1.000 - 10.000 N
Felbontas 3N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladd motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C




Adatlap:

10-50kN

Eré 10.000N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,

400, 500 mm
Maximalis sebesség 250 mm/s, 333 mm/s

DMS er6méré belsé

Mérési tartomany 1.000 - 10.000 N
Felbontas 3N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladd motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C




Adatlap:

iy

10-50kN

Eré 20.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,
400, 500 mm
Maximalis sebesség 150 mm/s, 250 mm/s,
333 mm/s

DMS er6mérd belsé

Mérési tartomany 2.000 - 20.000 N

Felbontés 6N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jelado motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

iy

10-50kN

Eré 30.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,
400, 500 mm
Maximalis sebesség 150 mm/s, 250 mm/s,
333 mm/s

DMS er6mérd belsé

Mérési tartomany 3.000 - 30.000 N

Felbontés 9N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jelado motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

10-50kN

Eré 50.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,
400, 500 mm
Maximalis sebesség 150 mm/s, 250 mm/s,
333 mm/s

DMS er6mérd belsé

Mérési tartomany 5.000 - 50.000 N

Felbontés 15N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jelado motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

80 - 200 kN

Eré 80.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,
400, 500, 600 mm
Maximalis sebesség 150 mm/s, 200 mm/s,
250 mm/s

DMS er6mérd belsé

Mérési tartomany 8.000 - 80.000 N

Felbontés 24N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jelado motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

80 - 200 kN

Eré 100.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,
400, 500, 600 mm
Maximalis sebesség 150 mm/s, 200 mm/s,
250 mm/s

DMS er6mérd belsé

Mérési tartomany 10.000 - 100.000 N

Felbontés 33N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jelado motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

80 - 200 kN

Er6

Maximalis tulterhelés
Lehetséges loketek

Maximalis sebesség

150.000 N

10% névleges er6
100, 200, 300,
400, 500, 600 mm

125 mm/s, 150 mm/s

DMS eré6méré
Mérési tartomany
Felbontas

Mérési hiba 20°C
Hatarterhelés

Torési terhelés

belsé
1

15.000 - 150.000 N
45N

< 1% névleges érték
150 %
300 %

Jeladé
Felbontas

Ismétlési pontossag

motor-rezolver
0,001 mm

<0,01 mm

Védettség

Hémérséklet tartomany

IP 50
+10°-+50°C




Adatlap:

80 - 200 kN

Eré 200.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100, 200, 300,
400, 500, 600 mm
Maximalis sebesség 125 mm/s

DMS erémérd belsé

Mérési tartomany 20.000 - 200.000 N
Felbontés 60N

Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 %

Jeladé motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C




Adatlap:

300 - 500 kN

Mechanika
Er6

Maximalis tulterhelés
Lehetséges I6ketek

Maximalis sebesség

Erémérd szenzor
DMS erémérd
Mérési tartomany
Felbontas

Mérési hiba 20°C
Hatarterhelés

Torési terhelés

Utmérd
Jelado
Felbontas

Ismétlési pontossag

Alkalmazasi tartomany
Védettség

Hémérséklet tartomany

300 kN bis 500 kN

10% névleges er6
100, 200, 300,
400, 500, 600 mm

20 bis 200 mm/s

extern

10 bis 100%

90 N, 120 N und 150N
< 1% névleges érték
150 %

300 %

motor-rezolver
0,001 mm

<0,01 mm

IP 50
+10° - +50°C

WPSP300 - 500

WPSP300 - 500 jellemz6i:

A Wilhelm WPSP szervopréseit a legnagyobb pontossag és
a hosszu élettartam érdekében bolygé gorgés orséval
szerelik. A hajtasegységet nagy dinamikaju, kefe nélkili
rezolveres és fékes szervomotor képezi fogazott szijas
athajtassal egyiitt.

Az Utésvédett, egyiitt futd erémérdn kivil, integralt erésitd
és orsovédé egység, valamint elfordulas ellen biztositott
allé csé jellemzi a Wilhelm présorsokat.

Az egyiitt futd kenés lehet6vé teszi a prés tizem kozbeni

kenését vagy kozponti kend rendszerre kotését.

Karbantartds és futasteljesitmény:

Karbantartds mentes orsé és csuszd hiively. Integral kenés
poétldlagos kenéanyagok nélkdl.

Karbantartds szegény hajtas szij, amely 2-4 évente
cserélendé.

Futdsteljesitmény 90% névleges er6 terhelés mellett: min.
5 millié Ioket. Jelentds futdsteljesitmény hosszabbodds

érhet6 el kisebb eré alkalmazasaval.



Adatlap:

1-2000 kN

Eré 100 - 2.000.000 N
Maximalis tulterhelés 10% névleges er6
Lehetséges loketek 100 - 2.000 mm

Maximalis sebesség 0,01 -2.000 mm/s

DMS eréméré belsé, kilsé

Mérési tartomany 10%-t6l a maximumig
Felbontés erd / 3.300 mérési pont
Mérési hiba 20°C < 1% névleges érték
Hatérterhelés 150 %

Torési terhelés 300 % - 500%

Jeladé motor-rezolver
Felbontas 0,001 mm
Ismétlési pontossag <0,01 mm

Védettség IP 50

Hémérséklet tartomany +10° - +50°C
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PCU 2020 tipusu vezérlés

A szabadon programozhaté PCU présvezérlés a
szervoprés autark kezel6, vezérl6 és kiértékel6

egysége.

Valamennyi paraméter beviheté kezel6 szoftver nélkdil,
direkt az alfanumerikus billenty(zettel. Az eré/ut
lefutds abrazolasa és kiértékelése a szines, grafikus
kijelz6n is torténhet kivalé minéségben.

128 kiilénb6z6 program (lefutds és kiértekelés)
rogzithet6 a PCU-ban, és hivhat6 el6 a tasztaturan, a
programm vélaszté bementeken, profibuszon vagy a
proPST-szoftverben.

A tarol6 kapacitas és a programok szdma a térolt
programok egyenkénti méretétél fligg. Ezért
lehetséges, hogy nagyobb programok esetén csékken
a tarolhaté programok szama.

A PCU széllithato asztali, beépithet6 és falra szerelheté
hazban.

Jellemzok:

az erd, ut és id6 valds ideji figyelése j6/nem jo
értékeléssel mar a préselési és illesztési folyamat
kozben

komplett vezérlés és felligyelet préselési és illesztési
folyamatokhoz

kils6 vezérlési feladatok atvétele a szabadon
programozhaté lefutds vezérlés révén

MMI lizemméd szabadon programozhaté szoveg és
adatkijelzéshez a kijelz6n keresztiil minden nyelven
szabadon programozhat6 szoveg és adatkiadas
szamolasi funkcidk (aritmetikai, logikai operaciok)
16 szabadon programozhaté 24V-os logikai be- és
kimenet PLC csatlakozdshoz

m komplex er6é/ut gorbék pontos kiértékelése

szervo hajtas digitalis vezérlése soros és parhuzamos
portokon

illesztési gorbék programozasa és megjelenitése a
vezérlén vagy szamitégépen

10 és NIO alkatrészek szamlalasa

PCU belsé gylirimemaria 10 mérési gorbe tarolasara
abszolut és relativ értékelési gorbék grafikus bevitele
lUzembehelyezési és hibakeresési tesztfunkcid
felhajlasi korrekcié + emelkedés figyelés

opcionalis profibus interfész
opcionalis ethernet interfész



PCU valtozatok méretekkel:

kivagas a beépitheté PCU-hoz

PCU 2020.x

asztali haz labakkal

320 mélység a csatlkaozokkal

168
labbal egyitt

257

PCU 2020E.x

kapcsolé falba vagy szekrénybe épitheté valtozat

50 280 mélység a csatlkaozokkal
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proPST és wilDAT szoftver

Programozo és abrazolé szoftver
A proPST szoftver egy specialis PC kezel6 és programozé
szoftver a PCU/LCU vezérlésekhez.

Jellemz&k:

komfortos lefutds programozas

vezérlési és mérési folyamatok programozasa
biztos folyamat vizsgélat és optimalizalas
grafikus / numerikus értékelés definicid
mérési gorbék megjelenitése és tarolasa
valamennyi adat mentése / visszanyerése
lzembe helyezés és hiba keresés

ans
cemba i,

(71 g T P B

WilDAT szoftver

Riport és adatsor tarolé szoftver
A wilDAT alkalmazas olyan szoftver valamennyi PCU/LCU-
felhasznalashoz, mellyel riportok és adatsorok tarolhatok.

Jellemz6k:
m szerkesztheté min6ségbiztositasi riportok (DINA4)
® PCU/LCU adatok atvitele a PC-re

m folyamatos adat tarolas

m folyamat adatok tarolasa

m EXCEL export funkcié CSV fajlban

® riport mintak

riport (A4) adatsor (EXCEL) = adat tarolasi mintak
i S — beallitasi funkciok jelszavas védelme

_.._..-_-- B orded hielmer Pk D R b PR =S A
I;_F = | i B b L e m PCU/LCU programok szabad hozz4 rendelése
e g | et — a riport és adatsor mintakhoz
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Tartozékok

Mobil er6méré rendszer: GM 80 + K13
m Mérési tartomany: 0,01 — 100 kN

m K13 nemes acél eréméré szenzor, IP 65

m akkumulator vagy halézati tizemd kijelzd

® 10 szenzor paraméter készlet

Mobil erémérd rendszer: EasyForce + KAM
m Mérési tartomany: 0,5 - 50 kN

m KAM er6mérd szenzor, IP 65

m akkumulator vagy halézati Gzemd kijelz

m koffer

m 2 mérés/mp

PCU1010, PCU2010, LCU1010 teszt box

A digitalis 24V-1/0 (X3) bemenetre csatlakoztathato lizembe
helyez6 és lefutas program fejleszté kapcsold tabla. Bemenet
allapotok szimulalthaték a kapcsoldkkal.

N4 7N+ 9 0w S WS memE

&R lﬂﬂﬁﬁﬁﬂﬂﬂﬂﬂ_ﬂ

Tulterhelés biztos erémér6

Masodik er6 mérési tartomany valdsithaté meg ezzel a
tulterhelés biztos mechanikaval és erésit6 egységgel egy nagy,
pl. 150 kN-o0s szervoprésen egy 1 -5 kN mérési tartomanyu
er6mérovel. Ezaltal a présrendszer mérési pontossaga jelentésen
javithato6 az alacsony mérési tartomanyban.

Harom mérési tartomanyu valté
Az erémérés felbontasanak javitasa érdekében az erémérd jeleit

a kodvetkez6 faktorokkal lehet erésiteni: 1,2,3 és 4. Igy pl. a 20kN- ; .m;f- e
os erémérd mérési tartomanya az alabbiak szerint i g _\:“'ﬁ..-.- 4 -

valtoztathat6:20kN, 10kN, 6,6kN és 5kN.



Tartozékok

Vezérl§ szekrény présrendszerhez

Szervo préseinkhez komplett vezérlé rendszereket is épitiink az
érvényes biztonsagi el6irdsoknak (kat. 1 -4) megfeleléen.

A rendszert bekotésre készen szallitjuk valamennyi szervo prés
méretosztalyhoz.

Kiegészit6 érzékelSk a présvezérléshez

Bonyolult folyamatoknal, mint pl. tdvolsag 6sszehasonlitasa a
meglévé méretekkel, kindlunk egy sor kilonb6z6 érzékelét,
melyek direkt bekdtheték a PCU présvezérlésbe.

Présallvanyok szervo présekhez

Szervo préseinkhez megfeleld allvanyokat méreteziink és
gyartunk. Vevéigénynek megfelel6en lehet c-, oszlop vagy
masszivallvany, acélbél vagy aluminiumbdl vevé specifikus
bevonattal.

Egyedi funkciok a présvezérléshez

Megval6sitjuk az Ondk specialis, egyedi funkcidra vonatkozd
elképzeléseit a kiértékelés és a lefutds vezérlés teriiletén.

Olyan funkcidk, mint a felhajlas korrekcid, torés felismerés stb.
mar az alapkivitelben is rendelkezésre allnak.

A vevé kivansagnak megfelelé Uj funkcidkat rovid id6 alatt Iétre
hozzuk.
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Tartozékok: ARS23XX szervok

Névleges dram
Maximalis aram
Buszcsatlakozok

Opcionalis busz csatlakozok
Bemenetek

Kiemenetek

Tanusitvanyok
Védettség

Szennyezési osztaly

Kisfeszlltségi iranyelv
EMV torvény

Felharmonikusok

5-40A
15-70A
RS232, CAN-Bus

Profibus, Ethernet
10 x digitalis

3 x anladg

4 x digitalis

2 x analdg

CE, UL

IP20

1

EN 50178
EN 61 800-3
EN 61 000-3-2

Merkmale:

n Integrierte Sicherheitsfunktion, sicherer Halt
n Integrierter EMV-Filter

n Integrierter Bremschopper

n Separate 24V Versorgung fir Controllerteil
n 2 Erweiterungssteckplatze

Universelles Geberinterface fiir Motoren mit:
Resolver, Inkrementalgeber, Stegmann SinCos-Geber
(single-/multiturn) mit Hiperface, hochauflosende
Heidenhain-Drehgeber, sowie Multiturn-
Absolutwertgeber mit EnDat-Interface.

Az ARS23XX teljesen digitélis, hdrom fazisu poziciondlo
szervo hajtas.

Rendelkezik a kdvetkez6 integralt biztonsagi funkcidval:
biztonsagos megallas az EN 954-1 3. kategérai szerint.
Tisztan nyomaték vagy fordulatszdm szabalyozason kivil
az integrialt pozicionalas vezérlés rantas mentes és idd
optimalizalt pozicionalast tesz lehetévé. Kiilsé jeladéra
torténé szabalyozas tigyanugy lehetséges, mint tobbféle
szinkron lizemmod.

Tobbféle jelado kiiértékelés és terepi busz opcié valamint
szabadon programozhato be- és kimenetek révén
egyszerlen integralhaté az automatizaldsi rendszerekbe.
Ezek a szervo hajtasok két technolégiai modul
csatlakozéval rendelkeznek. Ezzel a szervo pozicionélod
vezérlé modularisan bévithetd.



Tartozék: KEB F5 szervo hajtasok

Névleges aram
Maximalis aram
Szabvéanyo interfész
Szabvany
Védettség

Szennyez&dési osztaly

Gyengeédramu iranyelv
EMC torvény

Felharmonikusok

4-300A
15-570A
RS232

CE, UL
1P20
1

EN 50178
EN 61 800-3
EN 61 000-3-2

Jellemzdk:

=

integralt biztonsagi funkcio, biztonsagos stop
n kiilsé EMC sz(r6

=

kllsé fékcsopper

=

kilon 24 V tap a vezérl6 egységhez

A jeladd bemenet a kévetkezo jeladdkat fogadhatja:
rezolver, inkrementalis, Stegmann SinCos jeladé (single-/
multiturn) jhiperface, nagy felbontasu Heidenhain forgd
jeladd, illetve multiturn abszolut jeladd EnDat interfésszel.

A KEB F5 teljesen digitalizat szervo pozicié vezérlé harom
fazisu halozati csatlakozassal.

Az EN 954-1 3. kategodrianak megfeleld integralt
biztonsdgos megallas funkcioval rendelkezik. Tisztan
nyomaték vagy fordulatszam szabalyozas mellett
lehetséges a rdngas mentes, id6 optimalizalt pozicionalas
is a beépitett pozicionalas vezérl6vel.

Ez a szervo szabalyzé valamennyi gyors jarasu és nagy
erejd WPSP présnél hasznalhaté.

Megvalésithaté egy olyan master/slave rendszer is, mely
két vagy tobb szervo prést egyként vezérel.

A szervo prés egyszer( vezérlése is lehetséges a WilMove
szoftverrel.



PCU 1020 er6/ut mérd berendezés

Mér6 és kiértékel6 rendszer préselés és illesztés
felligyeléséhez elektromos, hidraulikus, pneumatikus,
hidro-pneumatikus és kézi préseknél.

Ezzel az er6/utmérd rendszerrel egy univerzélis méré
eszkoz éll a felhasznéld rendelkezésére, mellyel
hidnytalan feliigyelet, értékelés és dokumentalas
valésithatd meg.

A PCU 1010 rendszer szabadon programozhato lefutas
vezérlése révén nagyon rugalmasan illeszthet6 a
kilonboz6 kornyezeti feltételekhez és kisebb vezérlési
feladatokat is atvehet.

Jellemzdk:

az er, ut és id6 valos idejli figyelése jo/nem jo
értékeléssel mar a préselési és illesztési folyamat
kozben

beépitett erdsité bemeneti fokozat eré- és utmérékhoz
kiils6 vezérlési feladatok atvétele a szabadon
programozhato6 lefutds vezérlés révén

MMI tizemméd szabadon programozhaté szoveg és
adatkijelzéshez a kijelzén keresztiil minden nyelven
szabadon programozhaté szoveg és adatkiadas

m szamolasi funkciok (aritmetikai, logikai operaciok)

16 szabadon programozhaté 24V-os logikai be- és
kimenet PLC csatlakozashoz

komplex er6/ut gérbék pontos kiértékelése

szervo hajtas digitélis vezérlése soros és parhuzamos
portokon

illesztési gorbék programozasa és megjelenitése a
vezérlén vagy szamitbgépen

IO és NIO alkatrészek szamlalasa

PCU belsé gylriimemdria 10 mérési gorbe tarolasara
abszolut és relativ értékelési gorbék grafikus bevitele
Uzembe helyezési és hibakeresési tesztfunkciok
bedughaté periféria csatlakozok

opcionalis profibus interfész
opcionalis ethernet interfész



Szereld berendezések

2005 ota terveziink és épitiink egyedi berendezéseket.

Ezek altaldban ellenérzé, méré és szereld gépek.

2010-t8l komplett gépsorokat is gyartunk
févallalkozéként.

Ezekben a berendezésékben mindig megtaldlhaté a
sajat ellenérz6, mérd, vagy présrendszeriink, de egyéb
elemek is mint példaul forg6 tanyérok, lineéris
egységek, biztonsagtechnikai elemek és a komplett
PLC és busz rendszer.

Lehetéségek:

m ellen6rzé berendezések

m mérd berendezések

m kézi munkahelyek

m Automatikanlagen

m komlette Fertigungsautomation



