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Allgemeine Informationen

/

General information

STROTER -
Kegelradverstellgetriebe

Leistungsbereich 0,09 — 1,5 kW

Normalausfihrung :

Motor : Drehstrom |EC - Normmotor
Spannung :230/400V

Frequenz :50 Hz

Schutzart . IP 55

Isolationsklasse B

Einbaulage :D

Wellenausfuhrung : Hohlwelle oder Abtriebswelle

Sonderausfuhrungen * :
- Drehmomentstitze
- FuBleisten
- Befestigungs- und Abdriickelement
- Drehzahlfernanzeige (digital oder analog)
- Elektrische Fernverstellung
- Fernverstellung durch biegsame Welle
- Winkelverstellung
- 2 freie Motorwellenende
- Bremsmotoren
- Polumschaltbare Motoren
- Explosionsgeschitzte Motoren
- Sonderspannung / Frequenz
- Schutzart IP 56
- lIsolationsklasse F oder H
- Thermistor P.T.C. oder Thermokontakt

* gegen Mehrpreis

Drehzahlauswahl

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die
maximale Abtriebsdrehzahl des Verstellgetriebes
gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden
Maschine ist.

Achtung :

Falls von Seiten der anzutreibenden Maschine eine
Blockierungsgefahr fiir das STROTER — Verstell -
getriebe besteht, muss als Verbindungsglied
zwischen Verstellgetriebe und Maschine eine
Uberlastrutschkupplung oder eine
Uberlastabschaltkupplung eingebaut werden bzw.
eine elektronische Uberwachung eingesetzt
werden.

Uberwachungsgerate, die beim Durchrutschen der
Kupplung den Motor abschalten sind lieferbar.

Bei vertikaler Einbaulage (E oder F) oder bei hoher
Schalthaufigkeit oder Reversierbetrieb, sowie bei
zwei- oder dreischichtigem Betrieb empfehlen wir
eine maximale Motor bzw. Antriebsdrehzahl von
1420 min™.
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STROTER -
Helical bevel variable speed gears

Range of power 0,09 — 1,5 kW
Standard design :

Motor : Three phase IEC AC- motor
Voltage :230/400V

Frequency :50 Hz

Type of protection :IP 55

Insulation class :B

Mounting position : D

Shaft : Hollow or normal shaft

Optional extras* :
- Torque arm
- Bolt on feat
- Fixing- and forcing element
Remote speed indicator (digital or analogue)
- Electrical remote adjustment
- Remote adjustment with flexible shaft
- Bevel gear adjustment
- 2nd motor shaft
- Brake motors
- Pole changing motors
- Explosion proof motors
- Special voltage / frequency
- Type of protection IP 56
- Insulation class ForH
- PTC Thermistor or temperature switch

* special price

Speed selection

The speed range should be selected so that the
maximum driving speed of the variable speed gear
is the same as the maximum speed of the machine
to be driven.

Note :

Should there be a danger of stalling the STROTER
— variable speed gear with a blockage on the
machine to be driven, then an overload clutch or
an overload release clutch must be incorporated
between the variable speed gear and the machine
an electrical overload control should also be fitted.

If the gear is mounted in a vertical position (E or F)
or is subject to frequent stop-starting, reversing or
two to three shift working pattern then we
recommend a maximum motor or driving shaft
speed of 1420 min™.
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General information

STROTER —
Kegelradverstellgetriebe
Typ A

Leistung 0,09 — 1,5 kW
Regelbereich 1: 10

zeichnen sich durch folgende Eigenschaften aus :

- Regelbereich 1:10

- im Stillstand wie auch im Lauf einstellbar
- mit IEC - Normmotoren ausgeristet

- auBBerordentliche Laufruhe

- eng abgestufte Drehzahlbereiche

- lange Lebensdauer

- vollkommen geschlossen

Das untenstehenden Schnittbild zeigt Aufbau

und Wirkungsweise des STROTER —
Kegelradverstellgetriebes Typ A .

Die Motordrehzahl wird Uber eine Zahnkupplung
(12) auf die Antriebsscheibe (4) Ubertragen.
Durch Reibschluss wird die Kraft dann auf den in
der Schwinge (2) gelagerten Laufteller (5) geleitet.
Uber die Zahnradstufe (7+9) bzw. Kegelradstufe
(13+14) wird schlie3lich das Drehmoment auf die
Hohlwelle (15) tbertragen.

Die Drehzahlverstellung erfolgt durch Schwenken
der Schwinge um den Drehpunkt e .

Der erforderliche Anpressdruck wird durch ein
Tellerfedernpaket (40) erzeugt.

151413 9 7 40

STROTER -
Helical bevel variable speed gears
type A

Power 0,09 —1,5 kW
Range of adjustment 1: 10

are characterized by the following features :

- speedrange 1:10

- adjustable when stopped as well as when
running

- fitted with IEC standard motors

- exceptionally quiet running

- fine control of speed range

- long life

- entirely enclosed

- easy to maintain

The sectional view below shows the construction
and operation of the STROTER — helical bevel
variable speed gear type A . The motor speed is
transmitted to the driving disc (4) via a spur gear
coupling (12). By frictional resistance the drive is
then transmitted to the driven disc (5) mounted in
the rocker arm (2). The torque is finally transmitted
to the hollow shaft (15) via the gears (7 and 9) and
helical bevel (13 and 14). The speed is adjusted by
swinging the rocker arm around its fulcrum e which
alters the radius of the point of contact between the
discs. The necessary contact pressure is produced
by laminated spring discs (40).

Schnittbild eines STROTER - Kegelradverstellgetriebes Typ AM 1/ MH
Sectional view of a STROTER - helical bevel variable speed gear type AM 1/ MH
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General information

Bestelldaten :

Normalausfiihrung :

Bestellbeispiel :

Typ AM 025/K062/MH 63-4
Regelbereich 1:10 1:10
Abtriebsdrehzahlbereich [ min™] 0,8-8
Abtriebsdrenmoment bei n - max. [ Nm] 152
Handradseite Seite A Seite A
Wellentyp

- Hohlwelle @ Hohlwelle @25

- Abtriebswelle Seite A

- Abtriebswelle Seite B

- Abtriebswelle Seite AB

- Schrumpfscheibe
Ausfihrung

- FuB

- Flansch (' Seite A oder B)
Einbaulage D D
(siehe Katalog-Seite 1/4 )
Lage des Regelgetriebes zum 1 1
Kegelradgetriebe
(siehe Katalog-Seite 1/5)
Antriebsdrehzahl [ min™] 1420
Antriebsleistung [ kW] 0,18
Spannung / Frequenz [V/IHz] 230/400 / 50 230/400 / 50
Schutzart IP 55 IP 55
Motorklemmenkasten Seite A Seite A
Sonderausfuhrungen Drehmomentstitze und

Befestigungsset

Information for ordering : Normal supply : Example of order :
Type AM 025/K062/MH 63-4
Range of adjustment 1:10 1:10
Output speed range [ min™] 0,8-8
Output torque at n — max. [ Nm] 152
Handwheel side Side A Side A
Shaft type

- Hollow shaft @ Hollow shaft @25

- Output shaft side A

- Output shaft side B

- Output shaft side AB

- Shaft mounted with shrink disk
Design

- Foot

- Flange (Side AorB)
Mounting position D D
(see catalog - side 1/4)
Position of variable speed gear in relation to bevel gear 1 1
(see catalog - side 1/5)
Input speed [ min™] 1420
Input power [ kW] 0,18
Voltage / Frequency [VIHz] 230/400 / 50 230/400 / 50
Type of protection IP 55 IP 55
Terminal box Side A Side A

Optional design

Torque arm and
Fixing- and forcing element
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Einbaulage _ _ e
. L. gezeichnet : Handradseite A ; Abtriebsseite A
Mou ntlng pOSItIOﬂ showing - handwheel A ; output side A
FuRausfuhrung Flanschausfihrung gezeichnet : Seite A
Foot mounted Flange mounted showing :side A
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Bauformbestimmung der STROTER - Verstellgetriebe AM012 bis AM 1
mit angebauten Kegelradgetrieben K062/M_ bis K652/M_

Design specification of the STROTER variable speed gear AM 012 - AM 1
with built on helical bevel gear K062/M_ - K652/M _

a) Einbaulage A - F
Bevel gear mounting position of bottom face A —-F

C
\
- BETE
E> an B ST <A
| B Akl L[]
A
D
b) Lage des Regelgetriebes zum Kegelradgetriebe 1 — 4
Position of variable speed gear in relation to helical bevel gear 1 — 4
A
T a@A T T
[ ° [
RRED el | [¢] ol | [¢]
A
B
B T o
[ ° [
(13 S s
i [??r il |
1 2
B
obere Reihe gezeichnet : Handradseite A ; Abtriebsseite A untere Reihe gezeichnet : Handradseite B ; Abtriebsseite A
top row showing : handwheel A ; output side A bottom row showing : handwheel B ; output side A
Beispiele / Example:
— & o 4| =
i = j agpotkd () (] jﬂw
z@w f—fﬁ—f} FT
| aiin =1
A - A CIEL E%
D Ennlbaaulage lllD1| n D | & @

Mounting position
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>

Einbaulage IIIA4 (A)nn A
A

Mounting position

Einbaulage = ( A)uw

Mounting position
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Betriebsanleitung :

STROTER - Kegelradverstellgetriebe werden betriebsfertig
mit Olfiillung geliefert. Bei der Inbetriebnahme ist darauf
zuachten, dass :

1. die Einbaulage der auf dem Typenschild
angegebenen Bauform entspricht

2. der fur den Transport eingeschraubte
Plastikstopfen gegen den beigefiigten
Entliiftungsstopfen ausgetauscht wird.

Verstellgetriebe :

Der Olstand wird im Stillstand kontrolliert, wobei das
Olstandsauge bei richtiger Einbaulage des Getriebes
zur Halfte mit Ol befullt sein muss.

Bei normaler Umgebungstemperatur (0 — 40°C ) ist ein
Mineral®l mit mildwirkenden Hochdruckzuséatzen und einer
Viskositat von ca. 68 mm?/s bei 40°C (CLP 68 nach DIN
51517) eingefulit. Nach jeweils 2000 Betriebsstunden ist ein
Olwechsel vorzunehmen. Vor der Olneufiillung ist das
Regelgetriebe mit Spiildl zu reinigen.

Bei Umgebungstemperaturen kleiner 0°C oder gréRer
+40°C erbitten wir um Ricksprache.
Gegen Mehrpreis konnen die Regelgetriebe

auch mit einem synthetischen Ol geliefert TFL
werden. Der Olwechselintervall betragt :

dann 5000 Betriebsstunden. Variotrac 68
Kegelradgetriebe :

Bei nachgeschalteten Kegelradgetrieben (K 062 bis K652 )
ist ein vollsynthetisches Getriebedl mit der Viskositat von
ca. 150 mm?/s bei 40°C ( Synthetikdl CLP PAO 150 Poly-
a-Olefine ) eingefiillt.

Zuléassige Umgebungstemperatur —20 bis +60°C nach
jeweils 20.000 Betriebsstunden oder nach 4 Jahren ist ein
Olwechsel vorzunehmen. Synthetische und mineralische
Schmierstoffe durfen nicht miteinander gemischt werden

STROTER - Verstellgetriebe Typ A

Operating instructions :

STROTER - helical bevel variable speed gear are delivered
ready for operation and filled with oil. During installation,
special care should be taken that :
1. Units are only installed in the mounting position for
which they were produced (see name plate) .
2. the plastic plug fitted for transport is changed with
the attached vent filter plug.
3.
Variable speed gear :
The oil level should attain the halfway mark of the oil
level indication glass when the unit is switched off,
unless there is some other instruction.
At normal temperature range (0 — 40°C) we recommend a
mineral oil containing mild acting high pressure additives and
should have a viscosity of about 68 mm?2/s (cSt) 40°C (CLP
68 to DIN 51517). After 2000 hours of operation the oil
should be changed. Prior to refilling with fresh oil, the gear
should be cleaned with flushing oil.
At ambient temperatures less than 0°C or more than +40°C

please contact us.

The gears are also available with a
synthetic oil at extra cost. In this case TFL

the interval of oil change is after every :

5000 operational hours. Variotrac 68
Helical bevel gears :

Helical bevel gears (K062 — K625) have separate lubrication
and different hours of operation. A fully synthetic oil with a
viscosity of 1SO VG 150 (synthetik oil CLP PAO 150 Poly-a-
Olefine ) is used.

For an ambient temperature range of -20°C up to +60°C the
oil should be changed every 20.000 service hours or after
four years. Synthetic and mineral lubricants must be not
mixed.

STROTER - variable speed gear type A
Olsorte Umgeb. | Viskositat .
Oiltype | Ambient | Viscosity Q8 i 1
Temp. 40°C L o
(°C) [ mmz/s] '
cLp 0- +40 |68 Degol Energol | Mobilgear | Optigear | goy 68 | Omala Carter CLP 68
BG 68 GR.XP 68 | 600 XP 68 | BM 68 S2G68 |EP68
CLP PAO |0 - +40 |68 SHC 626 Schumann | Spirax S4 Syntholube
o8 G 75W-90 o8
CLP HC' |0 - +40 |68 Eural Hyd Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | gyntholube
68 Cibus 68 HY 68 HF 68 SL 68 A68 LM
STROTER - Kegelradgetriebe Typ K___ /M _
STROTER - helical bevel gear type K_ /M
Olsorte Umgeb. | Viskositéat L
Oiltype | Ambient | Viscosity Q8 F 1
Temp. 40°C L -
(°C) [ mmz/s] '
cLp 0 - +40 |220 Degol Bnergol | pobilgear | OPtigear | Goya 220 |Omala | Carter CLP 220
BG 220 SZRO-XP 600 XP BM 220 S2G220 |EP220
220
CLP PAO |-20 - +60 | 150 Degol Enersyn | vobil SHC | Optigear | schumann | Omala Carter Syntholube
PAs150 | HTX150 | Gear150 | Synthetic | 150 S4 GX 150 | SH 150 150
X 150
150 Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | Syntholube
i GT 150 GL 150 SL 150 A'150 LM
CLP HC' | 0 - +40 Cibus 150
220 Eural Gear Mobil SHC | Optileb Cassida | Nevastane | Syntholube
220 Cibus 220 | GT 220 GL 220 SL 220 A 220 LM

Tvollsynthetischer Getriebeschmierstoff, physiologisch unbedenklich USDA H1

! synthetic gear lubricant, food grade oils USDA H1, NSF
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Allgemeine Informationen / General information

Olftllmengen / oil capacity [ Liter / liter ]

STROTER — Verstellgetriebe Typ A
STROTER - variable speed gear type A

Einbaulage / Mounting position

Typ/ Type

D1 Al B1 C1 El F1
AM 025/M...* 1,2 1,3 1,3 1,1 1,9 1,6
AM 05/M...* 1,85 1,7 1,7 1,65 3,0 2,6
AM 1/M...* 2,5 2,5 2,5 2,25 5,0 4.7

* Der Olstand wird im Stillstand kontrolliert, wobei das Olstandsauge bei richtiger Einbaulage
des Getriebes zur Halfte mit Ol befiillt sein muss.

* The oil level should attain the halfway mark of the oil level indication glass when the unit is
switched off, unless there is some other instruction.

Einbaulage / Mounting position

D1 Al B1 C1 =1 F1
Typ / Type Ad B3 A3 A2 E2 F2

B2 C4 c2 B4 E3 F3

C3 D2 D4 D3 E4 F4
AM 012/K___ /* 0,25 0,35 0,35 0,4 0,5 0,5
AM 012/IIK___ [* 0,4 0,4 0,4 0,45 0,68 0,75
AM 025/K___ /* 0,9 1,0 1,0 0,8 1,2 1,2
AMO5/K__ [* 1,2 1,1 1,1 1,0 2,2 2,1
AM1/K__ [* 1,8 1,8 1,8 1,2 3,3 2,8

* Der Olstand wird im Stillstand kontrolliert, wobei das Olstandsauge bei richtiger Einbaulage
des Getriebes zur Halfte mit Ol beflllt sein muss.

* The oil level should attain the halfway mark of the oil level indication glass when the unit is
switched off, unless there is some other instruction.

STROTER — Kegelradgetriebe Typ K__ /M_
STROTER - helical bevel gear type K___ /M_

Typ / Type Einbaulage / Mounting position

D A B C E F
K 062 0,7 0,8 0,8 0,8 0,9 0,8
K 152 15 1,7 1,5 1,0 1,7 1,5
K 252 2,2 2,4 1,7 2,0 2,6 2,2
K 452 3,5 3,0 3,0 3,2 4,0 3,0
K 652 7,0 5,0 5,0 6,0 9,0 5,5
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Auswahllisten

Selection table

Information zu den Auswabhllisten

In den Auswabhllisten stehen folgende Daten :

Antriebsleistung [kW ]
Antriebsdrehzahl [ min ]
Abtriebsdrehzahlbereich [ min ]
Abtriebsdrehmoment bei maximaler
Abtriebsdrehzahl [Nm]
Typ

Malblatt - Seite

Information zu den MalRR3blattern

Nennstrom :  bei 400 V
( Standard — Motor Spannung
230/400V /50Hz)

Gewicht ; Das angegebene Gewicht ist
ein Richtwert und basiert auf
Einbaulage ,D" und
Hohlwellenausfuhrung .
Andere Einbaulagen bzw.
Ausfuhrungen kénnen
abweichende Gewichte haben

Information for selection table

In the tables will be found the following data :

Motor power [kW]
Input speed [ min ]
Output speed range [ min - |

Output torque at maximum Output speed
[Nm]

Type

Dimension sheets

Information for dimension pages

Rated at 400V

current : ( standard motor voltage
230/400V /50Hz)

Weight : The specified weight is an

approx. weight based on
mounting position ,D* and
hollow shaft design.

Weights may vary for other
mounting positions and shaft
designs !
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
O 09 1420 001 - 01 200 AMO012/I/K062/M_56-4| 3/5-6
! 0,013 - 0,13 200
0,016 - 0,16 200
0,02 - 02 200
0,025 - 0,25 200
0,032 - 0,32 200
0,04 - 04 200
0,05 - 05 200
001 - 01 280 AMO012/1/K152/M_56-4 | 3/9-10
0,013 - 0,13 280
0,016 - 0,16 280
0,02 - 02 280
0,025 - 0,25 280
0,032 - 0,32 280
0,04 - 04 280
0,05 - 05 280
001 - 01 400 AMO012/I/K252/M_56-4 | 3/13-14
0,012 - 0,13 400
0,016 - 0,16 400
0,02 - 02 400
0,025 - 0,25 400
0,032 - 0,32 400
0,04 - 04 400
0,05 - 05 400
001 - 01 650 AMO012/1/K452/M_56-4 | 3/17 -18
0,013 - 0,13 650
0,016 - 0,16 650
0,02 - 02 650
0,025 - 0,25 650
0,032 - 0,32 650
0,04 - 04 650
0,05 - 05 650
001 - 01 1000 AMO012/I/K652/M_56-4 | 3/21-22
0,013 - 0,13 1000
0,016 - 0,16 1000
0,02 - 02 1000
0,025 - 0,25 1000
0,032 - 0,32 1000
0,04 - 04 1000
0,05 - 05 1000
0,063 - 0,63 200 AMO012/K062/M_56-4 3/3-4
0,08 - 08 200
0,1 - 1 200
0,125 - 1,25 200
0,16 - 1,6 200
0,2 -2 200
0,25 - 25 200
0,32 - 32 200
0,4 - 4 157
0,5 - 5 120
0,63 - 63 100
0,8 - 8 76
1 - 10 61
1,25 - 12 50
1,6 - 16 38
2 - 20 31
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
O 09 1420 0,063 - 0,63 280 AMO012/K152/M_56-4 3/7-8
! 0,08 - 08 280
0,1 -1 280
0,125 - 1,25 280
0,16 - 16 280
0,2 -2 280
0,25 - 25 250
0,32 - 32 194
0,063 - 0,63 400 AMO012/K252/M_56-4 | 3/11-12
0,08 - 08 400
0,1 -1 400
0,125 - 1,25 400
0,16 - 16 400
0,2 -2 310
0,063 - 0,63 650 AMO012/K452/M_56-4 | 3/15-16
0,08 - 08 650
0,1 -1 620
0,125 - 1,25 480
008 - 08 740 AMO012/K652/M_56-4 | 3/19-20
0,5 - 5 30 AMO012/R40_56-4 3/1-2
0,63 - 63 30
0,8 - 8 30
1 - 10 30
1,25 - 125 30
1,6 - 16 30
2 - 20 30
2,5 - 25 24
3,2 - 32 19
4 - 40 15
5 - 50 12
6,3 - 63 10
8 - 80 7,5
10 - 100 6,5
0.12 2840 02 - 2 400 AMO12/K252/M_56-2 | 3/11-12
! 025 - 25 340
0,32 - 32 280
032 - 32 280 AMO12/K152/M_56-2 | 3/7-8
0,4 - 4 210
04 - 4 200 AMO012/K062/M 56-2 | 3/3-4
0,5 - 5 167
0,63 - 63 140
0,8 - 8 106
1 - 10 81
1,25 - 12 66
1,6 - 16 51
2 - 20 41
25 - 25 30 AMO012/R40_56-2 3/1-2
3,2 - 32 29
4 - 40 23
5 - 50 18,5
6,3 - 63 14
8 - 80 115
10 - 100 9
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrehnmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
[kW ] [min™] [min™] n—max. [Nm]
0,18 1420 01 - 1 1000 AMO025/K652/M_63-4 | 3/33-34
0,125 - 1,25 970
0,16 - 16 780
0125 - 125 650 AMO025/K452/M_63-4 | 3/31-32
0,16 - 16 650
0,2 -2 610
025 - 25 490
0,32 - 32 540
02 - 2 400 AMO025/K252/M_63-4 | 3/29-30
025 - 25 400
032 - 32 400
04 - 4 330
032 - 32 280 AMO025/K152/M_63-4 | 3/27-28
0,4 - 4 280
0,5 -5 260
0,63 - 63 195
1 - 10 120
04 - 4 200 AMO025/K062/M_63-4 | 3/25-26
0,5 -5 200
0,63 - 6,3 180
0,8 - 8 152
1 - 10 122
1,25 - 125 100
16 - 16 7
2 - 20 61
25 - 25 59 AMO025/M_63-4 3/24-25
3,2 - 32 46
4 - 40 37
5 - 50 30
6,3 - 63 23
8 - 80 19
10 - 100 15
12,5 - 125 11,8
16 - 160 9,2
20 - 200 7,3
25 - 250 5,9
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
Selection table

Auswahllisten

/

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
0,25 2840 016 - 16 1000 AMO25/K652/M_63-2 | 3/33-34
02 - 2 830
025 - 25 670
032 - 32 540 AMO025/K452/M_63-2 | 3/31-32
04 - 4 425
04 - 4 400 AMO025/K252/M_63-2 | 3/29-30
05 - 5 346
063 - 63 294
05 - 5 280 AMO025/K152/M_63-2 | 3/27-28
063 - 63 270
0,8 - 8 225
1 - 10 184
08 - 8 200 AMO025/K062/M_63-2 | 3/25-26
1 - 10 175
1,25 - 125 135
1,6 - 16 106
2 - 20 85
25 - 25 69
32 - 32 53
4 - 40 42
5 - %0 41 AMO025/M_63-2 3/24-25
63 - 63 33
8 - 80 26
10 - 100 20
12,5 - 125 16
16 - 160 13
20 - 200 10
25 - 250 8,2
32 - 320 6.4
40 - 400 51
50 - 500 4,1
0,37 1420 02 - 2 1000 AM 05/K652/M_71-4 | 3/45-46
025 - 25 1000
032 - 32 760
025 - 25 650 AM 05/K452/M_71-4 | 3/43-44
0,32 - 3,2 650
04 - 4 640
05 - 5 500
04 - 4 400 AM 05/K252/M_71-4 | 3/41-42
05 - 5 400
0,63 - 6,3 400
0,8 - 8 345
1 - 10 250 AM 05/K152/M_71-4 | 3/39-40
125 - 125 200
1,6 - 16 155
2 - 20 129
25 - 25 120 AM 05/M_71-4 3/35-36
32 - 32 94
4 - 40 75
5 - 50 60
63 - 63 48
8 - 80 38
10 - 100 30
12,5 - 125 24
16 - 160 19
20 - 200 15
25 - 250 12

2/5




STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
Selection table

Auswahllisten

/

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
0,55 2840 032 - 32 1000 AM 05/K652/M_71-2 | 3/45-46
04 - 4 940
05 - 5 760
05 - 5 650 AM 05/K452/M_71-2 | 3/43-44
063 - 63 600
0,8 - 8 480
1 - 10 400 AM 05/K252/M_71-2 | 3/41-42
125 - 125 320
125 - 125 280 AM 05/K152/M_71-2 | 3/39-40
16 - 16 255
2 - 20 192
2,5 - 25 150
32 - 32 118 AM 05/K062/M_71-2 | 3/37-38
4 - 40 97
5 - 50 20 AM 05/M_71-2 3/35-36
6,3 - 63 71
8 - 80 56
10 - 100 45
125 - 125 36
16 - 160 28
20 - 200 22
25 - 250 18
32 - 320 14
40 - 400 11
50 - 500 9
0,75 1420 05 - 5 1000 AM 1/K652/M_80-4 | 3/55-56
0,63 - 6,3 790
08 - 8 640
1 - 10 500 AM 1/K452/M_80-4 | 3/53-54
125 - 125 400
1,6 - 16 300 AM 1/K252/M_80-4 | 3/51-52
2 - 20 260
25 - 25 240 AM 1/M_-80-4 3/47-48
32 - 32 190
4 - 40 152
5 - 50 122
6,3 - 63 95
8 - 80 76
10 - 100 61
12,5 - 125 49
16 - 160 38
20 - 200 31
25 - 250 24
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
1,1 2840 063 - 63 1000 AM 1/K652/M_80-2 | 3/55-56
0,8 - 8 970
1 - 10 780
125 - 125 600
1 - 10 650 AM 1/K452/M_80-2 | 3/53-54
1,25 - 125 600
1,6 - 16 480
2 - 20 380
25 - 25 300
2 - 20 400 AM 1/K252/M_80-2 | 3/51-52
2,5 - 25 320
3,2 - 32 250
4 - 40 198
5 - 50 178 AM 1/M_-80-2 3/47-48
6,3 - 63 141
8 - 80 112
10 - 100 90
12,5 - 125 72
16 - 160 56
20 - 200 45
25 - 250 36
32 - 320 28
40 - 400 22
50 - 500 18
1,5 2840 1 - 10 1000 AM 1/K652/M_80-M2 | 3/55 -56
1,25 - 125 800
16 - 16 640 AM 1/K452/M_80-M2 | 3/53 - 54
2 - 20 500
25 - 25 400
3,2 - 32 320
4 - 40 264 AM 1/K252/M 80-M2 | 3 /51-52
5 - 50 240 AM 1/M_-80-M2 3/49-50
6,3 - 63 190
8 - 80 150
10 - 100 120
12,5 - 125 94
16 - 160 76
20 - 200 60
25 - 250 49
32 - 320 38
40 - 400 30
50 - 500 24
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Technical data subject to modification

FuRausfiihrung
Foot mounted AMO12/R40 __ C
393 A
174 169
119 B v 98
60 AB 88 88
® N ] mE 1 =
A3 = L)
e 2@ HEB |- o BB AL - A
( NV N T<F TR
( el s I \ %
?7 5 90
73 66 1o ”
86 7 76 # 76
D
Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AMO012/R40 H Y
. 98
‘ 393 T 88 88
‘ 174 169 50
ou** 119 3 86
P11 80 60 80
207 | B
RN 2 F(«vf\ ) &= L =
I I N ERTI | || o sl o = A ||
E sl 5\@@) Kfs'é ot s BeEs U L [ -
I Jeo Ll < W : AN
[ o 90
73 66 = 10 ®
**Drehmomentstiitze (Sonder) = | A *Hohlwelle wahlweise
Optional torque arm 197 | D Optional hollow shaft
Flanschausfiihrung
Flange mounted AMO012/R40 _F
403 A C
174 169 B v
19 98
60 88 88
NS, ) e wﬂﬁ;‘ [l
@) 5 - e ] e e ©
E (\&J /)‘ ka?@ g_e " < -l B>g QL — Iil - | A
| DL = FHROH
7 1.35_| 10
100 38 63 J_ 63 38
D
3/1 Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor



STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted AM012/R40 HF C
393 : v
174 169 %8
119 E 88 88
60 68 45
2017 * - M
///»\\\ f(T K()\ :$ @ \ ”E‘{t i_/ : = Y -
FEE NS : segy O HIKE
S WS @[l ® syt °® | ~
_ N . o
T TS DO = ] e RO
@7 ‘ 110 ‘
#100 = 63 63
. A *Hohlwelle wahlweise
LM Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min®] [Nm] [A] [kg]
0,5 - 5
0,63 - 6,3
0,8 - 8
1 - 10 30
1,25 - 125
1,6 - 16
2 - 20
1420 0,09 25 - 5 o 0,32 12
3,2 - 32 19
4 - 40 15
5 - 50 12
6,3 - 63 10
8 - 80 7,5
10 - 100 6,5
2,5 - 25 30
3,2 - 32 29
4 - 40 23
2840 0,12 5 - 50 185 0,38 12
6,3 - 63 14
8 - 80 11,5
10 - 100 9
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroR3ert sich die Motorldnge um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Foot mounted A_ Y

498

M8 /12 tief
Me /12 d‘:ep 21 B M8 / 12 tief 88
AB M8 / 12 deep
i /) re ® B o of lp;]— S
0 = il s
= M7 Soit = ©
- s [ @ @ ® 5| - F m
< -
E B s l jwsﬁﬁlﬁc | J B -q A
< ml R &—
= © — g ® M10
S 50 | 70 et
55 55 50
63 131 135 169
|
[m A 8xTx40 r ot
DIN 6885 R E———
35 P12 160
FuBleisten (Sonderausfihrung) I < 190
Optional additional feet
25 ks A
D
.
Hohlwellenausfiihrung C

Hollow shaft mounted AMO12/K062/MH ... |

498 %
M8 / 12 tief .
M8 / 12 deep AL >
<
7N ® SR H o
w 1 |ERXT - g
~ = ; = ] é 3 ® 5| <F ;
N ) g spors L -
AL H | [BEd / A
h 1]
50 70 M8 / 12 tief
63 131 135 169 * | M8 / 12 deep
*Hohlwelle wahlweise &
Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO012/K062/MHS Y
498 98
M8 / 12 tief
M8 /7 12 deep n M8 / 12 tief 88
M8 /12 deep
7N 5 e s [k [ oldH o
N . B =K
= =A% = m e ©
s S ( < s Ty =
Ew o ° :J;%z[f = B>§( 444‘“ A
Bt — > o 2l A
2 =
35 [ 35 sl e
|55 55
63 131 135 169 2
140
Sx M6x20
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt fightening forque Ma = 12Nm D
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FIanschausfuhrung AMO012/K062/M F C
Flange mounted - | |
498 A 98
21 B 85
I b= [ DT = L I
S | L/ o q
W 1 oD é S| - F ‘ DN
5 / / IS4 L2 o (=== 1
E S s B y B | , 2 - A
> || | E— |
o & <J j @ E_ i s
- i +
]
63 131 135 19 A BxTxi0 = B 3 o
DIN 6885 10
89 50
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung C
Hollow shaft flange mounted ~ AM012/K062/MHF L
L98 1 88
45 45
21 * [__.
gl T = l— [« /) r g CEER 2 ® LI il 1
N G = |
= I = @ o o) 5| -f 11
E - 2 / & § STROTER ) B [ J.H 1l ?i ;:) s - A
e / DUSSELDORF| | - —TTT T oy =| 2
) ®\%) | e O] i
—t | i -
28.3
63 131 135 169 5 155 3
10
1 89
* =
Q “ A * Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[min?] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]l
0,063 -0,63
0,08 -0,8
0,1 -1
0,125 -1,25
0,16 -16 200
0,2 -2
0,25 -25
0,32 -3,2
1420 0,09 04 2 57 0,32 22
0,5 -5 120
0,63 -6,3 100
0,8 -8 76
1 -10 61
1,25 -12,5 50
1,6 -16 38
2 -20 31
0,4 -4 200
0,5 -5 167
0,63 -6,3 140
0,8 -8 106
2840 0,12 D ) 0,38 22
1,25 -12,5 66
1,6 -16 51
2 -20 41
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO012/I/K062/M

A
B

Technical data subject to modification

M8 / 12 tief 531 e 98
M8 / 12 deep 244, AB VR d‘:ep 88
o of e
» \ ol &
R [=]] /) r ® SR I % ‘ I
Sy o © !
E s %@ ] -S| -F B>’L\, = - A
-+ ml R F
e © P | ) " o Mo
e so |, 70 | _ 3535 ]
63 ws 154 169 55 | 55 | 50
[ﬁ] A 8x7x40 i ‘ -
u DIN 6885
35 ?12 160
FuRleisten (Sonderausfihrung) X + 190
Optional additional feet ! A
D
Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AMO012/I/IK062/MH |
] 98
M8 /12 tief 531 * 88
M8 / 12 deep 241 2 45 45
A3
B of
|
- Sl < f—) r @ ® ~N i ‘ H %
2 A o B
e A L e o ]
e l: Shoren _L , ’ o P 2
50 70 ‘ 35 | 35 M8 /12 tief
63 s < 154 169 o1 3 |- M8 /12 deep
= 55 55
* Hohlwelle wahlweise s A
Optional hollow shaff
D
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO12/I/K062/MHS Y
85 98
88
M8 / 12 tief 531 55 55
M8 / 12 deep m E:;g ;‘:P | 20
M < R <aJ
5 EIPEaN H s HE X
3 K=\ o o ] 0
E p» &é T o 5| - F Bp g{ - ﬂ—A% f gi -q A
el E s L - < .
| iy S
S
50 70 - 35 | 35
63 ws 154 169 S MEx20 55 55
Schraubenanzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tightening torque Ma = 12Nm
D
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/5 N




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/I/K062/M_F

531 A
244 B 98
1 9 .
— N n
EIPaN r 3 @ i i ‘ ml s
o | |
el ] | S <aF B ~—
O e |
l— Pl g _L W - i
) A 8x7x40 55 55, 3
LEL 169 DIN 6885 10 Mo
1 89 50
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung C
Hollow shaft flange mounted AMO12/I/IKO62/MHF = \j
531 1 98
45 45
24k ] 2o -—-‘
2 - - s ; - o of
/7// \ P r S 1
e S| &J o ! T2 e
E> h ®@m © _W@ o *;* *§<F B>“* = = T gigg <A
© = l_ S g | I > Py
i i 283 ‘ ‘
- 35|35
63 W5 " 154 169 55 55 -
1 B I
* 5 89
* Hohlwelle wahlweise g ” A
Optional hollow shaff
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 200 0,32 26
0,032 -0,32
004 -04
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Technical data subject to modification

FuBausfiihrun
Foot mountedg AMO12/K152/M_ :
M8 / 12 tief 205 A 98
M8 /12 deep 209 M10 /16 tief ”
B M10 / 16 deep -
iy /D ® | N AB él w: 1< - e
2 1 L e Wil L= 3
E» Q 1 R / Be-1— <A
§ i M10
o 55 55 I A BT 40 | 40
n 129 135 169 DIN 6885 65 65 | 60
" il il
LB_E_J 12 170
Fufleisten (Sonderausfiihrung) gegen Mehrpreis 200
A
D
Hohlwellenausfiihrung 2/K
Hollow shaft mounted AMO012/K152/MH :
98
88
M8 /12 tief 205 3.3 6L L
M8 / 12 deep 209 55 55
/\ © ) N ; 2 E’ i] &J iy 3
= N = 3 © L] il I
= - W@ o o g < F _ [ ] [i
Ep zzz] || y Be - L = <A
283 ©
55 _|_ 55 [ 3 40 | 40 M10 / 16 tief
7 129 135 169 @ 65 | 65 | MO/ 16 deep
fi 3 A *Hohlwelle wahlweise
§ D Optional hollow shaff
Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AMO12/K152/MHS c
\/
98
M8 / 12 tief 205 88
M8 / 12 deep 209 65 65
DT 43 ¥ Bl s
= ~'Q5¥//T S|laF <=0l Lo e
@ i W@ u S % =
Ep ji%:[LL W By & ] 3 -A
1 b .
55|58 4 7 deeg
7 129 135 169 20
5x M6x20 168
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt fightening forque Ma = 12NM D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/K152/M_F

A

505 1
209 B 88 3
= 3 N o I ﬂ li] <
o €L 7: 7 2
= o s -aF g}i 17 © )
Ep l / Y — f 7 5 -A
- U [FH
169 A 8x7x50 65 65 M10
DIN 6885 102 60
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO12/K152/MHF c
Hollow shaft flange mounted s |
88
505 T 6L [
209 | AN 55 55 12
* o 3
- = E @
ﬁ N T 1das 8
= o - S, g
~ ‘ SRS @ 3 ® g <F g}i -
E» | s j;&ﬁzzg.ﬁ[__ B g § -1 A
283
71 135 169 @ 3
- o
£ 2 A *Hohlwelle wahlweise
PN D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63
0,08 -08
s 1 280
0,125 -1,25
1420 0,09 016 -16 0,32 30
0,2 -2
0,25 -2,5 250
0,32 -32 194
0,32 -3.2 280
2840 0,12 ox 4 o 0,38 30

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung C
524 A 98
M8 / 12 tief 278 M10 / 16 tief
MB / 12 deep B 88 M10 / 16 deep
AB T ||, .
: T (1 v
E - 241 R O S Y s O <2
=4 —~ i " | steoten @ Le ° <T>
~ oy - ¢] Y M10
o 55 55 L0 | 40
- } 7 129 154 169 AD‘BNX;;;(; 65 65 |60
- e w
"y J_,__'__J_
912 170
200
FuBleisten (Sonderausfiihrung)
Optional additional feet A
D
Hohlwellenausfiihrung
Hollow shaft mounted AMO012/1/K152/MH C
v 98
88
M8 /12 tief e =2 o e M10 / 16 tief
e e
M8 / 12 deep 228 2 = } M10 / 16 deep
: S 1]
- z - | 2
g 1 < g s [ ‘ H <
@ sl algale - - - -3
E 30 s W@ LT** §<F B3 = = -q A
wn A=y
=| )a 1 sreiren
K _l_ m@m‘ | H & &
55 | 55 3 40 | 40
7 129 < 154 169 | 65 65
*
B A *Hohlwelle wahlweise
PN D Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung

AMO12/1/K152/MHS

Shrink disk mounted C
98
88
524 65 65
EZ ; E ;m 228 M10 / 16 tief 20
eep M10 / 16 deep
J ) o «l ||,
o Al = ! =
= - m s e m m
=4 = [ ® s H S
- || mpEay r A
— o e =) A
e o e
n
= X R
4L | H 3 &
55 55 40 | 40
71 129 154 169 5x M6x20 6o
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm A
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfuhirung AMO12///K152/M__F
Flange mounted —
B C
524
12
228 v 3
= ] oEmE -
BE = ‘ — 2
ST g ® B ﬂ / ‘ s
g F(( VIl Hleke r i :
EB | 4 g . Gt 5 <F B -t H-—+——-= 2| - A
ARwcSZpaillsnei I =py K =N h
_ = _l— susseLoms i _ h ﬂ m_
n | 129 J 154 169 A 8x7x50 65 65 M10
DIN 6885 102 60
- + ‘
: D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO12//K152/MHE
Hollow shaft flange mounted C
33.3
524 6L v 6L
228 55 55 12
3
*
= _ _ ; i
f@( 2 s p < )
= I s P ) ° ° .
© | N e/ =| qF B % NS A
E o= PSP | =g o o s | \ SR -
~ ; Ssnoes Y,
== L @ g_— 28.3
n__| 129 J 154 169 @
* a
5 2 A * Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -025 280 0,32 33
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

pLOoH *

12 J59
p35H1*

10 Js9

FuBausfiihrung C
Foot mounted AMO012/K252/M__
522
A 0 T e
B M10 / 16 deep
: B T
- ***% - F ] ° s
E»> J B {—f—— <A
=t i
E %0 A12x8x70 20 BOJ
65 |_ 65 I DING685 76 76 80
83 135 135 169 ‘
?Hj " 5 T 1 T
35 || en 190
Fuleisten (Sonderausfihrung) 225
A
D
Hohlwellenausfiihrung AMO012/K252/MH C
Hollow shaft mounted V.
88 88
M10 / 16 tief 522 15 5
M10 / 16 deep 215 60 60 MI0 / 16 Hef
M10 / 16 deep
el ] L
N 415 =F e S
E | m] @—)/ _E‘ y B > % i | - A
2 & & N ‘:l
050 : 50 | 50
65 | 65
83 135 135 169 433 38.3 76 =

D

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung

AMO012/K252/MHS

-0

Shrink disk mounted
98
M10 / 16 tief o 322 88 88
M10 / 16 deep 76 16 M10 / 16 tief
M10 / 16 deep
¢ 14
| o
0 i - S
~h 4| Nl F =
: o)
B © 4 4 I 2l
23| Ll ¥ 38
| &
90 el s 50 | 50
65 65 25
83 135 135 169 8x M6x25 185
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening forque Ma = 12Nm ‘
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/K252/M_F

13

A
B

88

Cc
y

98

88

i

]

. |
o 5 -F | °
E» Brf— ’ 7 =A
) T 7N
~——
A12x8x70 16 (s 4 iz
DIN6685 1L
120 80
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO12/K252/MHF C
Hollow shaft flange mounted Y
98
88 88
522 75 75
215 60 60
m s | Iil
7 NG 9| N ~
LA = 1 3
. NV oSG e =F i
E [ ) \ Qﬂ\% J mT s .’u(‘iﬁ!.‘.“.E___ B [ g S - A
\ L 16
83 135 135 169 b
433 383 1
120
. A *Hohlwelle wahlweise
* 2 a 4 D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63
0,08 -0,8
0,1 -1
1420 0,09 o125 12 400 0,32 33
0,16 -16
0,2 -2 310
0,2 -2 400
2840 0,12 025 -25 340 0,38 33
032 -32 280

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 54 mm.

STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.

STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

FuBausfiihrung
Foot mounted

541

AMO012/I1/K252/M

234

115

A
B
AB

<F B> {—

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

PL0 ke

il 31| [3]
s A12x8x70 20 SOJ
DIN6685 76 76 80
- |
35 ﬂ:ﬂj ®13 “‘7 190
FuBleisten (Sonderausfihrung) 225
D
Hohlwellenausfiihrung Cc
Hollow shaft mounted AM012/I/K252/MH v
== 87 8978
M10 / 16 tief ELY i 75 75
M10 / 16 deep 234 -~ 60 60 M10 / 16 tief
. T - M10 / 16 deep
. o i - O T@ e ° e r
E» <RS- 5| <F B : Bl —=A
o[l e T e | et i1 1 . Fl
] 38.3 : 50 | 50
65 65 76 76
83 135 154 169 | L A
*+ ] o *Hohlwelle wahlweise
L;n i D Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO012/I/K252/MHS Y
M10 / 16 tief 541
M10 / 16 deep 23k 25
M10 / 16 tief
ol s / M10 / 16 deep
ol | {mp @) T T ] :
E> s ﬁwlf;~§<F Bei | <A
8| R O] ) :

Technical data subject to modification

185
154 169 8x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tightening tforque Ma = 12Nm D
3/13 Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor



STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted AMO012/I/K252/M_F

C
541 A v 10
T 234 B L
° | . =NES
1 .
o :f 7N e e ‘Hﬁ i ] 3
e S A o) = = e o
er’ L@ IHEN i <Femr =afFEY
3 e i Y ‘! ‘P ﬂ ! m_
U HJ —
83 135 154 169 A12x8x170 7 7 M12
DIN6685 120 80

43
+
[

Hohiwelle Flanschausfiihrung

Hollow shaft flange mounted AMO012/I/K252/MHF C

433 v

75 75

541 14
60 60 L
5
g [ -.&(‘ -
E» & <F B» -t s 7 -wA
m STRETER g A
AN | ZAAlL S - 38.3
154 169 | T
§ = *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 400 0,32 36
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.

With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung

Cc

AMO012/K452/M
Foot mounted —
A 98
599 88
;411(;)//11: ;‘:efp 215 B M12 / 18 tief 82
AB M12 /18 deep
o] °
1 9 { =
g - - T 3 |2
a - - o | s - F =l 3
E> COIR T e <A
8 |gs S ] !
] 2] | [¢]
S M16
& 80 100 55_| 55
100 195 135 169 80 80 9
|
\
1 T il | il
M :
FuBleisten [Sonderausfirung) & @
Optional additional feet pey A
D
HOhlwe“enausmhrung AMO12/K452/MH C
Hollow shaft mounted y
98
M10 / 16 tief 599 88
M10 /16 deep 215 M12 / 18 tief 65 65
M12 / 18 deep
I
" [N MIT T ) {,, i Ei
o 3 I o <|F il ©
E » ° j@ < 488 B>§ 77:7 :7I 7:7 = A
S
gl . 'q ! %
£ 3 ©
80 100 S & 55 | 55
100 195 135 169 8 80 6
433 =
*5 | A *Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaff
Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AMO12/K452/MHS
98
M10 / 16 tief 88
M10 / 16 deep 599 M12 / 18 tief 80 80
275 M12 / 18 deep
. i Pas . w i E:
m = o e “lle o ] § < F q
E» * IB€ 4 Be 2 <A
3|8 = 2
T A=Y
80 100 55_|_55
100 195 135 169 30
195
8x M6x25 ‘
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt fightening forque Ma = 12Nm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/K452/M__F

599

215

w >

E» B> E#H —t— | iz - A
: HR - \
100 195 135 169 80 80 M16
124 90
A 16x9x80
DIN 6885 A
5 D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO012/K452/MHF (o]
Hollow shaft flange mounted Y
599 1L,
215 65 65 L
1=
g s ﬂ% II_
‘ |
. e -F |
2 I ] ol o
E > 488 B»WH* : :If:** §§§ - A
s . . | ﬁ
3L HJ +
°1 R |80 80
100 195 135 169 133 i 124
§ 41 A *Hohlwelle wahlweise
he D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
o
1420 0,09 ’ ’ 0,32 47,5
0,1 -1 620
0,125 -1,25 480

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.

Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.

With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung (o]
Foot mounted AMO012/1/K452/M_ )

M10 / 16 tief 618 A %
M10 /16 deep 294 B M12 / 18 tief 88
AB M12 / 18 deep
) [ (el
s |
" T 1 "
2 3 e 9 ‘ S‘ 4
-2 —} | = S | °
E» _ : a5 F e | -A
] olgl | \o~—"2&/ | | |||l ] ™= A !
. | s
= 80 100 55_| 55 M6
100 195 154 169 80 80 90
|
A 14x9x80 |
il N 6355 L—F—1
w o 210
250
Oorim st et ) A
D
Hohiwellenausfiihrung AMO12/I/K452/MH C
Hollow shaft mounted ]
M10 / 16 tief o8 488 89:
M10 / 16 deep 294 * ik M12 / 18 tief 65 65
£ {4 M12 / 18 deep
: B
T i i
= | ® 9| I i oIi&
) 3 3 - T <
~ s M o — 1 = < I
E | © } - e ° ) Y - F B » § — +7:—:T7: - A
B L33 l(q P
80 100 * + b 55 | 55
100 195 154 169 E £y 5 o
= A *Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaff
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO012/I/K452/MHS Y
98
M10 / 16 tief 618 88
M10 /16 deep 294 M12 /18 tef _ 80 80
M12 / 18 deep
L]
. I
9 i I ‘ 2
-— w ~ |
& 2 Ikl 1T ° ) o i I —
Ep ° o le—s 15| *F Bm& —- 5 -
e e C D ~ - A
" 3 f> 3
80 100 55_|_55
100 195 154 169 30
8x M6x25 195
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm A

/ Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted AMO12/I/K452/M__F

618 A C
294 B v 14
| L
S o] T
= ]*Z_ |
= T T H 1 HF—
g 2|t € e = i ° -
x| L@ T ES S et I T e =
= g iy H I ! ©
) A Mﬁ o) | [e1 \
A 16x9x80
100 | 195 154 169 DIN 6885 80 80 M6
124 90
T § A
D
Hohiwelle Flanschausfiihrun
g AMO12/1/K452/MHF C
Hollow shaft flange mounted Y
618 4838 L
294 1 65 65 A
[ B g t
/— 2 vTh 7 g
% | e 3 N -
E» - Fg’}’ : .5 <F B> 3i5 -wA
e Y s
g ) “ 2 ) 433
100 195 154 169 § AN
B A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 650 0,32 50
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung
Foot mounted AMO012/K652/M__
628 C
M12 / 18 tief 289 A
M12 / 18 deep v
B e
AB [ & -
2 3 9 R 2
i 5| <F ] °
E > 4 BeI—] < A
1 } M16
0 60_| 60
o 169 A x990 112 12__|_ 100
DIN 6885 ‘
40 Eﬁ] 18 T i I 260
) 300
Ontionl sdtionst fet A
D
Hohlwellenausfiihrung c
Hollow shaft mounted AMO012/K652/MH \j
M12 / 18 tief 289 4838 105 . 105
M12 /18 deep . 85 85
- M12 / 18 tief
N M12 / 18 deep
3 ]
= >{ SN } =
5 /é\ e e ° ~F i;%
E &= . | dﬁ\% / }':l T 1J < A
SN /)
~_1 —
90 | 90 * > 60 | 60
115 209 135 169 A 109 | 109 |
s

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

D
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO12/K652/MHS 25!
M12 / 18 tief 28:28 109 109
M12 /18 deep 30

M12 / 18 tief

Ii] & M12 / 18 deep

° g < I N 25 2| .
= >{ NG < 2s\N F = 2 & 25
= /é\ 1% 1 5| <F S °
[ (5215 o e
E> =] ' M—&,J/ / HeU B’s - A
o ji‘\\____/)2( T
90 90 60 | 60
15 209 Anzugenanent ¥a - 2n
Bolt tightening torque Ma = 12Nm A
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/K652/M_F

628
289 A v WE
=
= 1 5 <F S|,
= — I sl 3
E | B | T u § by - A
" L[+ ] |
- 109 109
169
A 1Lx9x90 150 100 M1
DIN 6885
,T, E D
Hohlwelle Flanschausfiihrung
AMO012/K652/MHF c
Hollow shaft flange mounted
289628 538 105 _ 105 "
85 85
* —‘ L
— 13 S (%] E3)
— g —_
2 [ ] 5 F - : ).
Ep (le%f Y, B> [FtE=1 ||||; glé § < A
2 AN
48.8
15 209 135 169 : - & 'G—O—J
z 109 | 109
3 150
2, A *Hohlwelle wahlweise
a Optional hollow shaft
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63 930
1420 0,09 008 .08 a0 0,32 75

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER - Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted AMO012/1/K652/ M_
M12 /18 t ok C
ief 308 A
M12 / 18 deep v
B M12 /18 tief
M12 / 18 deep
AB [ @&
a @ 9 E
E> S =F Bl | <A
1 } M16
g 60 | 60
169 A Thx9x90 112 12__|_ 100
DIN 6885 |
40 Eﬁ] 918 W ”m"’ 260
Fuleisten (Sonderausfiihrung) 300
Optional additional feet A
D
Hohlwellenausfiihrung Cc
Hollow shaft mounted AMO012/I/K652/MH v
M12 / 18 tief 308 647 488 105 105
M12 / 18 deep 85 85
* M12 / 18 tief
= M12 / 18 deep
| 3 eJ] [T
e >{ SN |-
] /é\ o~ = j = = _
> Lo SCERr < c— 5 <F
E T i xy / _EJ'&E@_ < < A
- \i\ ,E( —
~_1 - —
90 90 *
15 209 154 169 g
s
% A *Hohlwelle wahlweise
3 D Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausflihrung
Shrink disk mounted
AMO12/I/K652/MHS
M12 / 18 fief 64T
M12 / 18 deep 308
M12 / 18 tief
M12 / 18 deep
Y Z NN | 33 2
E»g //é \ o \9<F B S =" A
i (U0 i by = =
JITR ) ° = o
AR o/ F
~_| —
90 90 60 | 60
15 209 154 169 12% M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tighteninh forque Ma = 12Nm
D
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted AMO012/I/K652/M_F c
6417 16
308 A v L
B
= 13 | - ] ]
\9 E — € [ °) E =3
Ep 2] 15 <4F g [ —- U 37 -A
= Y \\J 4 s
T L[+ +] | ]
- 109 109
09 169
b : = A 16x9x90 150 100 M6
DIN 6885
7+7 [¥a) A
! 0, D
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO12/I/K652/MHF c
Hollow shaft flange mounted Y
641 53.8 105 105
308 85 85 ‘ 16
* [
= 3 | S N IE3RRRIEa
| B,
Er () i 5| F By = S5 =A
N \\%Z"
48.8 @——
* - 60 | 60
15 209 154 169 ;m 109 100
3 150
E: A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [min”] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 1000 0,32 79
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung
Foot mounted AMO025/ MA_
B

63 207 180

63 N
A0
wn
[ I N N
=  -r |
: |
E \l j B :
N o /./ S = M10 / 16 tief ‘
N ©
m S = M10 / 16 deep -
‘\l o~
S Y
=3 50 35|35
) |
MMotor 10mm aus der Mitte z”urHSE\fe "B" 60 60 50 M10
Mofor 10mm offsef to side "B
| |
M A BXTx40 :
i T T[T

DIN 6885
35 912
160

FuBleisten (Sonderausfuhrung) ~ + 190

Optional additional feef 3 A

Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AMO025/MH Y

450
63 207 180
131
75 75|
S S
63 R\ L
CRRONTT SEE
» n F
o WA @ he 3
= o~
= ~ .
. o
E & L B b § T || - A
=
@ S =M10 /16 tief -
S = M10 / 16 deep =
- s
M8 / 12 tief > S 3511135
M8/ 12d i '
eep MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite “B” 52 52 283
Motor 10mm offset to side "B" 59 g
60 | 60

[
8 Js9

Schrumpfscheibenausfiihrung c
Shrink disk mounted AMO25/MHS

15 15 , 50 50
gl 4:j

63 AMers Wﬁ \ = I
g s }*» oy ‘

86
—
980
-
I
I
972

g
- / 7S _@_ s
e >
E |2 / B HH - A
4
o S = M10 /16 tief -
S = M10 / 16 deep g E =| 2
Py
S S S s <
50 50 100 35|35
M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B" 60 60
Motor 10mm offset to side "B” 150

A 5x M6x20
Anzugsmoment Ma = 12Nm
D Bolt tightening torque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted AMO25/M_F

450

w >

131

63 ( N

B25 ke

178
6
52/:/
©
|
|
|
I
|
|
-
#125
A
o M
v 86

3160
A
pg

E o |8 5

—T— MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 10mm offset to side "B”

M10

A 8x7x40 10
DIN 6885 60 9% 50

Hohiwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted AMO025/MHF

450

63 207 180
31
63 A —‘7 R\ =
9 <
) Sl T 19=F =
Eo |5 (HEAE) ) y BB EER N
—— 2 M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B”
Motor 10mm offset to side "B"
283
94
A
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
2,5 - 25 59
3,2 - 32 46
4 - 40 37
5 - 50 30
6,3 - 63 23
1420 0,18 8 - 80 19 0,58 26
10 - 100 15
12,5 -125 11,8
16 - 160 9,2
20 - 200 7,3
25 - 250 5,9
5 - 50 41
6,3 - 63 33
8 - 80 26
10 - 100 20
12,5 - 125 16
2840 0,25 16 -160 13 0,69 26
20 - 200 10
25 - 250 8,2
32 - 320 6,4
40 - 400 51
50 - 500 4,1

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

M8 /12 tief
M8 / 12 deep

FuBausfiihrung
Foot mounted

534

AM025/K062/M

215

E

90

206

184
63

50

o~
n

125
-

STROTER

80

50
63

70

160

180

o
5]

FuBleisten (Sonderausfihrung)
Optional additional feet

131
|
812

MMotor 10mm aus der Mitte zur Setei "B"

Motor 10mm offset to side “B”

A 8x7xL0

28

DIN 6885

M8 / 12 tief

@25 k6
96.8

M10

M8 / 12 deep

Hohlwellenausfiihrung

AMO025/K062/MH

50
63

160

180

"Motor 10mm aus der Mitte zur Setei “B"

Motor 10mm offset to side "B”

Hollow shaft mounted
M8 / 12 tief 23
M8 / 12 deep 25 * T
Ly CNSS — 1S - F
2 K B <& \S@ ©
Ep | STTF=zer 4
oz @L_

@25 HT %

B»%

M8 / 12tief
M8 / 12 deep

35

55

*Hohlwelle wahlweise
Opfional hollow shaff

M8 / 12 tief
M8 /12 deep

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

534

AMO025/K062/MHS

215

189
167
90

E

63
50

- F

9125

180

MMotor 10mm aus der Mitte zur Setei “B"

Motor 10mm offset to side "B”

B

5x M6x20

72
———‘

. $36hs
| p3047

M8 / 12tief
M8 / 12 deep

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

30 H8
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

AMO025/K062/M__F

w >

©

o~
n

5™
\gw Z
|
|
|

125
M

STROTER
obssacore

Flanschausfiihrung
Flange mounted
534
215
) /— [T 1A%
\
63 131

MMotor 10mm aus der Mitte zur Setei “B"
Motor 10mm offset to side "B”

A 8xT1x40
DIN 6885

@25 k6

Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted

AMO025/K062/MHF

333 120 120
- a 108 108
\
A * s us_ | ts
2 = o L
B s
— QN :r &_ o o] —%[é
® P &/ S - F l Fﬂ
(| T = by o | | ||
2 @ g A
el g wn A I B bt it
E » ® / s STROTER B I "_ﬁ#‘li] [ 2 34 A
VBN == MM L 31 5|
2 @& i“ R
63 131 160 180 3
283 10
89
" Motor 10mm aus der Mitte zur Setei “B” 1 A .
Motor 10mm offset to side "B" ; 2 *Hohlwelle wahlweise
0 s D Optional hollow shaft
A
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[ min*] [kw] [ min®] [Nm] [A] [kg]
0,4 - 4 200
0,5 -5 200
063 - 6,3 180
0,8 - 8 152
1420 0,18 1 -10 122 0,58 31
125 -125 100
1,6 -16 77
2 -20 61
0,8 - 8 200
1 -10 167
1,25 -125 135
1,6 -16 106
2840 0,25 5 20 85 0,69 31
2,5 -25 69
3,2 -32 53
4 - 40 42

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRRert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm))

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

AMO025/K152/M

125
A
M

90

180

FuRausfiihrung
Foot mounted
M8 / 12 tief 562
M8 / 12 deep 235
SIP 7N
B
= Wil ©
2 W
E ° =
glgl =7 J—E@L

35 12

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

?30 k6

-q A

M10

60

Hollow shaft mounted

M8 /12 tief 262

AMO025/K152/MH

M8 / 12 deep 235

182

180

M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 10mm offset fo side "B"

| N1 A
E PQS % o ¥

P30 *

@25HT *

A 8x7x50
DIN 6885 170
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 200

Optional additional feet "~
M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B” ™, +
Motor 10mm offset to side "B" - A
D
.

Hohlwellenausfiihrung C

120

120

40 | 40

65 65

I
5
<A

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

A ..

D

Hohlwelle wahlweise
Hollow shaft optional

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disc mounted

AMO025/K152/MHS

125

M8 / 12 tief 262
M8 / 12 deep 235
o _ I
[ee] — =
2|5
E > ]
=| A
180

M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite “B"
Motor 10mm offset to side "B"”

o~
B
el £
o| ©
m| m
e ®
5x M6x20

Anzugsmoment Ma = 12Nm

Bolt tightening forque Ma = 12Nm

65 65

M10 / 16 tief
20 M10 / 16 deep

160

A

D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO025/K152/M_F ;

235
"
NS S
= ©° m
[ee] S ©
K| =
£ Fle \ ‘ 2 s < A
[ - - Al
F1gE | gs
=
JAl | 129 182 180 A 8x7x50 3 M0
DIN 6885 12
- 102 60
MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite "B” m H
Motor 10mm offset to side "B" A
D

Hohiwelle Flanschausfiihrung

C
Hollow shaft flange mounted AMO25/K152/MHF Y

333
562
235 * 7
N1 ¢ )
= 1 5| -F
Em | | B 2 S - A
s A3
283
180 )
N 12
5 2 102
MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite “B” & A
Motor 10mm offset to side "B" s * Hohlwelle wahlweise
D Hollow shaft optional
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V

[ min*] [kw] [ min®] [Nm] [A] [kg]
0,32 - 32 280
0,4 - 4 280

1420 0,18 0,5 -5 260 0,58 39
0,63 - 6,3 195
0,5 -5 280
0,63 - 6,3 270

2840 0,25 08 - 8 o 0,69 39
1 -10 184

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm)

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 1,2 Nm)

3/28

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung

AMO025/K252/M

C

" Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 10mm of fset to side "B"

8x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening foeque Ma = 12NM

Foot mounted —_
580 A 120 v 120
0 v 2ut B o'
; @@1 N AB % ISRREIY s
= ¢er ks (@ B T é - F 4 s
E» N_/ % i) :J - B» ’;j I - < A
E hallis {;kjg , @[
;] m M12
g 090 M10 / 16 tief 50 504
65 | 65 H10 716 deep 76 76 | 80
| 83 135 182 180 i
L T
7 013 Diteess 190
Fuflleisten (Sonderausfihrung) 225
"yl stz seve w3l (T A
D
Hohiwellenausfiihrung C
AMO025/K252/MH
Hollow shaft mounted 025/K252/ |
120 120
91"
580 R
M10 / 16 tief 201 60 60
M10 / 16 deep 3
R i L]l S
" 9 s ©
Le<r i
Ee " ¥ B» = e <A
wn hSS
@ 38.3 . [+]
e oo 5ot
I 76 76
180 :’ .
M e ; é A *Hohlwelle wahlweise
m?? 18% Z?fssdeirfzmgdeez”ug”smre b © D Hollow shaft optional
Schrumpfscheibenausfiihrung C
. X AMO025/K252/MHS
Shrink disk mounted Y
120 120
91"
M10 / 16 tief
M10 / 16 deep 16 16
) gz [LIFT T TRLAI .
laer UYL SRS
Es A Be ¢ —-1 <A
: PRl 0
et Jolal |
180 185
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung C
Flange mounted AMO25/K252/M_F v

580 ;
B

261 120 120
—— ~
N = ,,ﬂ &L | | ]
N ESY ‘ 3
s|-F » (O . 3
2 . i
4 B 4+ ¥ |3z <A
’4‘\\ PR
! —
UP f [
76 76 A
180 A12x8x70 " M12
DIN6685
120 80
" Hiotor Jomn aus daf vitte 2u Sete 8" ) i A

Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO025/K252/MHE

-0

Hollow shaft flange mounted '35
120 120
91"
580 15 75
241 R 60 60
, N7 3 0 gy
N 15/ <F ;T L
E»(\A / B> 7IIIII7 E g E <A
. | H
38.3 iU
i 76
180 T 4
] A 14
M Mator 10mm aus der Mitte zur Seite “B” é i *Hohlwelle wahlweise
Motor 10mm offset to side "B" s - D Hollow shaft optional
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min®] [kw] [ min®] [Nm] [A] [kg]
0,2 -2
0,25 - 25 400
1420 0,18 032 - 32 0,58 42
0,4 - 4 330
0,4 - 4 400
2840 0,25 05 -5 346 0,69 42
0,63 - 6,3 294

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Technical data subject to modification

FuBausfiihrung AMO025/K452/M c
Foot mounted — v
M10 / 16 tief = A 120 120
M10 / 16 deep 0 B
: S —H g - F B SR
\27'» rrrrrrr 0 P, _ ‘ e =
E». ry B £ - A
i G
§ ol e T
100 195 182 180 80 80 90
| lﬁj A 14x9x80 }
DIN 6885 ——r T
40 | | ¢ 210
FuBleisten (Sonderausfihrung) 4 § 250
Optional additional feet A
D
Hohlwellenausfiihrung AMO025/K452/MH c
Hollow shaft mounted v
651 488 120 120
M10 / 16 tief 301 . ) P Fﬁ’
M10 / 16 deep = ~—-1
2 2 — 8 -F = -
& : = y s -
E > e ° BP»: = - A
3 ® & i |
M12 / 18 tief ? F] 4
80 100 M12 / 18 deep 55 [ 55
100 195 182 180 80 80
§ A * Hohlwelle wahlweise
° D Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausfiihrung AMO025/K452/MHS c
Shrink disc mounted
M10 / 16 tief 30 L
M10 / 16 deep \
~
g - € %
E > e %/ i ®
M12 / 18 tief
80 100 M12 / 18 deep 55155
100 195 182 180 8x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tightening tforque Ma = 12Nm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AMO025/K452/M_F c
Flange mounted Y
657 A
301 B 120 120
— X H +
- P D a | [_’i?’
O T g < F || ! I é
E>£ b = B»Efw 7‘7 — 2 - A
_ ol — ¢ g ®
- || q [T ||
100 195 0 180 A 14x9x80 8o | 8o | Ll b 16
DIN 6885 14
n 124 90
4 g A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO025/K452/MHF C
Hollow shatft flange mounted
657 4L8.8
301 . )
— . 2
® 3 M @ B .
/ i 15 -aF
& 2| — / o} 2 o
E » 58 TS} é’ £§§<A
= \ <
100 195 182 180 4
ol
. 14
3 124
Ay
D * Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[ min™] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]l
0125 - 1,25 650
0,16 - 16
1420 0,18 02 -2 610 0,58 57
0,25 - 25 490
0,32 - 3,2 390
0,32 - 3,2 540
2840 0,25 R 200 0,69 57
Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Foot mounted — c
686 A
315 B v
M12 /18 tief 120 M12 /18 tief
M1z / 18 deep AB o 0 317 778 deep
. 3 © A i i s ©
2 . Tt & -aF ‘ \ ° §
& g ] / - |
E®> f Sl Be{— (.
ST L] M16
@ 90 90 60_| 60
115 209 182 180 A Tx9x90 109 109 100
‘ ‘ DIN 6885
1M1 ﬂ_T_E - I } T
W || 918 h & 260
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 300
Optional additional feet
P A
D
Hohiwellenausfiihrung AMO025/K652/MH
C
Hollow shaft mounted Y
686 53.8
315 105 105
M12 /18 tief * 85 85 MI2 /18 tef
M12 / 18 deep é 17718 deeh
] i 3 + : 5 | & M1Z /18 deep
8 : ) e ) ! ik
= QI | = <F _ S
Em = 4 Be i (HEC) 1 <A
50 |90 > 60_| 60
115 209 182 180 "E 109 109
’ * Hohlwelle wahlwei
D Ogﬁrﬂeateh:ttaowwse%‘wsaeﬂ
Schrumpfscheibenausfiihrung c
Shrink disc mounted AMO25/K652/MHS ¥
686 250
315 109 109
M12 / 18 tief 30 VD /18 tiet
M12 / 18 deep m
i ) [¢] i ¢
Es" B2 | 11— 1 |4--A
90 90 60_| 60
15 209 182 180 12x M6x25
Bt Hhtening forque Ma = 124 A
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FIanschausfuhrung AMO025/K652/M F
Flange mounted A c .
315 B v Bl L
g E E NS
|
I = N Pﬂ,f ‘ = <
: B I R | [ N |
" g % - 2l s
ex | @ B C i ——HEF 155 =A
n ’4‘\ | ‘ !r °
2l \§ /] ‘
P
A 14x9x90 u 109 109
115 209 182 180
DIN 6885 150 100 M16
+ E A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted AMO25/K652/MHF ¢C
686 238 05 __ 105 B
315 85 85 =t
" i JIE
7 G
A s Hl | H
9 [ =D ™ m
m 2 | ] — 1 U
E> < B» ‘ T T §§Q<A
i1 -+
|
H_I
182 180 * -
£ 109 109
g 150
A * Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [KW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,1 -1 1000
1420 0,18 0125 - 1,25 970 0,58 85
0,16 - 16 780
0,16 - 16 1000
2840 0,25 02 -2 830 0,69 85
0,25 - 25 670
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm')
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO5/M

71

210

144,

c
v

s 145

> >
vy

96"

170

65 65

Be 5= -:%E[ A
[Ng}
— ~
Ew ( KN ~H
SHREENN
— > S = M10 / 16 tief o
= S‘ Y S MI0 /16 deep A 8x7xS0 ] S| \Mo
& DIN 6885 4949 ©
65 65 60
m ;i
HH T e T
35 ?12 170
FuBleisten (Sonderausflihrung) M . 200
Optional additional feet Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B
Motor 15mm offset to side "B" A
D
Hohlwellenausfiihrung AMO5/MH
C
Hollow shaft mounted Y
523 W5 145
I 242 210 96M
bk * 1 170
90 5], T 65 65
S s ©
71 1 N N A<
A Be 5 = Te7 WA
LR e ST T
g & s HS s — I
< / ?\ ¢ z s - |
E» = 1 y/ R — J 2 i
———[
= \»//'{ S = M10 / 16 tief 283
S S ol S =M10 / 16 deep , 3 ‘ <
55 55 110 | | 40 | 4o
* o 55 |55
A o 6h _|_ 6k
s 5 65
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B” ,
Motor 15mm of fset to side "B" ‘ * Hohlwelle wahlweise
D Opfional hollow shaff

Schrumpfscheibenausfiihrung

Shrink disk mounted AMOS/MHS

523
JA 247 210
4L
90 5|
S S \
JA [ =
Be ;<
& % o ©
: 5 1 2| -F 2 !
- K\ﬂ LS ¢ o e >
IS o
o e o
Ep» * T M | L s
BRI/
~T - S =M10 /16 tief w2 =
I - = -
S S S =M10 / 16 deep s § Eg
55_|_55 10 40 [ 40 ©
65 65
10
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B" A 5x M6x20
Motor 15mm offset to side "B" Anzugsmoment Ma = 12Nm
D Bolt tightening forque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

AMO5/M_F

Flange mounted A ;’
523
Jil 242 210 B W WS
bk 170
N |
il o
A @ B» 13| =F | 1A < <A
_ KK ETNNS ¢ 5| <aF B ] IR
E> g ol y7 J__ E:i - § §
)ﬁ\ﬁx )Ff, _L_ L
__/ .
N A 8x7x50 65 1.6 1o
DIN 6885 3
12
m i 102 60
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 15mm offset to side "B" A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO5/MHF
Hollow shaft flange mounted c
333 v
523
71 242 210 1 145 L 145
144 g o 170
S (
71 =
A Be 2 e | | "':é <A
NN dar U :
= ‘ 8 s 2| o
Ep & zb'\@?a C J_- I .| §1§ S
= ¥ P
283
N4/ ] nqRi
— 1 S Lss | lss ;
* . b4 b 7
£ 2 65 102
" o Q
AR A *Hohvelle wanteise
D Opfional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[ min®] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
2,5 - 25 120
3,2 - 32 94
4 - 40 75
5 - 50 60
6,3 - 63 48
1420 0,37 8 -8 38 1,05 34
10 - 100 30
12,5 - 125 24
16 - 160 19
20 - 200 15
25 - 250 12
5 - 50 90
6,3 - 63 71
8 - 80 56
10 - 100 45
12,5 - 125 36
2840 0,55 16 -160 28 1,38 34
20 - 200 22
25 - 250 18
32 - 320 14
40 - 400 11
50 - 500 9

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrun
Foot mountedg AMO05/K062/M \

631 A
M8 / 12 tief 260
M8 / 12 deep B

i-r
o A=Y
Ep
RN
® M8 / 12 tief EFREL]
63 1L5 213 210 M8 / 12 deep 55 | 55 | 50 M10
HH A 8xTx40

- o1 OIN 6385 1
ET . 10

FuBleisten (Sonderaustiibrung) MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B & + 190
Optional additional feet Motor 15mm offset to side “B" A

Hohlwellenausfiihrun
Hollow shaft mountec? AMO05/K062/MH Y

631
M8 / 12 tief 260
M8 / 12 deep
2 E[
& ©
3 ES s S
Ep |7 -4 A
o R
M8 /12 tief
63 145 213 210 . 55 55 M8 /12 deep
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B” é *Hohlwelle wahlweise
Motor 15mm of fset to side "B” s A Optional hollow shaft
D
. .
Schrumpfscheibenausfiihrung AMO5/K062/MHS C
. .
Shrink disk mounted ws Vs
631 96
M8 / 12 tief 260
M8 / 12 deep 170

(NN 71 N
Alany)/ |
oS o _J
el

204

167

l
N
@zs
'
¥
1L
w88 |

9160

AR
3

LsZzhl| Ani~m(p “ e e I
m
o
H el £ > o =2 4
R = 2 ®
50 10 el s 35135 SN
63 145 213 210 55 55 M8 /12 tief
20 M8 /12 deep
M e 140
Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B Sy M6x20
ngn X X
Motor 15mm offset fo side "B Anzugsmoment Ma = 12Nm ‘
Bolt tightening torque Ma = 1ZNm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung C
Flange mounted AMO05/K062/M_F w Vs
631 M
260 S 170 =
ETT&: :{
- = S -F © l f . 4 N | U é
Ew|° /(K- & Bl i SERY
s ~ °
=i I+ RI=
63 15 210 55 1 55 3
o ABXIXAO 0 M0
DIN 6885
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B” E 8 20
Motor 15mm offset to side "B” ﬁ@ A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO5/K062/MHE :
Hollow shaft flange mounted w VL
631 70 %"
260 45| 5
IN — |
J S| ——=k= té
o ; =] \\— ¢ g -r - H 4 J
E>@m /wG%*ﬁ | e (| (T B 3%% A
| \K ol :
63 15 13 210 55 155 3
o 10
" Motor 15mm aus der Mifte zur Seite "B” 8
Motor 15mm offset to side “B"” A
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
32 - 32 118
2840 0,55 P - 1,38 41

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréfRert sich die Motorlange um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.

With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung

AM 05/K152/M

160

E>:E _ @ }L -

L |
55 55
n 129

213 210

" Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 15mm offset to side "B”

Foot mounted A
M8 / 12 tief 623
M8 / 12 deep 24k B
g - :
g s by
E o <A
i
R M10
2 M10 / 16 tief 40 | 40
i 210 M10 / 16 deep 65 65 60
A 8x7x50 ‘
DIN 6885 I _r I
*Jﬁl‘k - + 170
FuBleisten (Sonderausfihrung) MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B” 200
Optinal additional feet Motor 15mm offset to side "B” A
D
Hohlwellenausfiihrung AM 05/K152/MH
Hollow shaft mounted
M8 / 12 tief 623
3
M8 /12 deep 244

B30H7 *

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

Motor 15mm offset to side "B”

Bolt tightening torque Ma = 12Nm

623
M8 /12 tief 240 145
M8 / 12 deep 170
| I
n
_ ) -F
o 2 |
~| B =
E j B B
=R S
2l 5 hd
R =
s & 40| 40
210
65 65
5x M6x20
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B” Anzugsmoment Ma = 12Nm 160

n
<
e

$30H8

20 M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

T
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

623

AM 05/K152/M_F

244

IR\
)

A
B

| -n

145 145

3
=)

A
D

I i | </ R O
m © 2 . L
= f 1 é s
E» s i e ] B 75 A
= \& @ J °
Jil 129 213 210 A 8x7x50 M10
DIN 6885 12
M Motor 15mm aus der Mifte zur Seite “B” 102 60
Motor 15mm offset to side "B” g
A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AM 05/K152/MHF C
Hollow shaft flange mounted v
145 —— 145
170
623 24 6 | 6t
2tk 55| 55
P ~
gj\ = i s = T :.lé%
o A “ 3 ® N
A i I
o 3 3 2 ‘ ]
Sl | | | e
E» KD ‘ B EJ_ = B ﬁ - gI 25| A
— I
[\ T @ 283 1 * +
65 65
n 129 213 210 3
. 12
M Motar 15mm aus der Mitte zur Seite “B” £ z 102
Motor 15mm of fset to side “B” §

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
1 - 10 250
1,25 - 125 200
1420 0,37 16 - 16 155 1,05 48
2 - 20 129
1,25 - 125 280
1,6 - 16 255
2840 0,55 S 192 1,38 48
2,5 - 25 150

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung AMO5/K252/M
Foot mounted A

641
M10 / 16 tief 250 B
M10 / 16 deep
AB
® S
n
. I =
£ o :|=F gl s
13
E» = B> =A
5 x| ° 4+ - 4
I M12
=
g mED A12x8x70 201 20
65 65 DIN6685 | 76 76 | 80
| 83 135 213 210 ‘
D:h:l m H il [T M10 / 16 tief
-«
o13 190 M10 / 16 deep
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 225
Optional additional feet MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 15mm offset to side "B" A

Hohlwellenausfiihrung AMO5/K252/MH
Hollow shaft mounted

M10 / 16 tief 250
M10 / 16 deep

2
PLOHT®

)

<F

m
|

21
Bia0

T - <A

EoT o g
5 S,
P 4 = & @ J
I b Y
y 2
= 20159, M10 / 16 tief
65 | 65 % 7% M0 / 16 deep
83 135 213 210 * | A
x *
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B" a Hohlwelle wahlweise
Mator 15mm offset to side “B” A D Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AMO5/K252/MHS

M10 /16 tief 250
M10 / 16 deep

@1L5

15

160
390

[
%y/é ] J*; ~F
el | B

E» EI—

o _ I N
ElE ] | [41F 2
["al ~ ~
e 50 | 50 e
65.1.6 M10 / 16 tief 25
83 135 213 210 M10 / 16 deep 185
8x M6x25
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B" Anzugsmoment Ma = 12Nm
Motor 15mm offset to side “B" Bolt tightening torque Ma = 12Nm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

.
Flanschausfuhrung AMO5/K252/M_F ¢
Flange mounted A e VoL
641 96"
250 170
‘| M\
g o B =
' RSY | =
o F -t Z|=aF 2 Mq ‘ e 3
N 2 - | 2
N o o
g T (g
B s : B =T L 5g =A
pa ©
M F | -
83 135 123 A12x8x70 76 16 [ M12
DIN6685 1k
120 80
MMotor 15 der Mitt Seite "B” M
Motr fsmm offset fo side ‘B* a i A
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO5/K252/MHF c
Hollow shaft flange mounted
43.3 v
W5 145
] e
170
641 w 15 75
250 z 2 60 60
~ —
by ~
: el
S g ° it
1 D g < F g A | P‘ J» -/
5 - “ ‘ 1) o 2
Ex > B+ lRE | fs g =A
s | ok
Y
|
38.3 M +
76 16
83 135 213 210 1 4
1 1k
"
£ a 120
wn o
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B" g - A
Motor 15mm offset to side "B" *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min?] [kw] [ min?] [Nm] [A] (kg1
04 - 4
0,5 - 5 400
1420 0,37 063 - 63 1,05 51
0,8 - 8 345
1 - 10 400
2840 0,55 1,25 - 125 320 1,38 51
Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO05/K452/M

Motor 15mm offset to side "B

PLOHT #

D

M10 /16 tief
M10 / 16 deep
& A T T s - -
S
E > - o2 - A
& g s
& <&
S 80 100 M12 / 18 tief 55 | 55 \M16_
100 195 213 210 M12 /18 deep 80 | 80 _| 90
|
A 14x9x80 :':‘
L0 I @18 DIN 6885 210
Fulleisten (Sonderausfihrung) i n 250
Optional additonal feet MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B” 3 A
Motor 15mm offset to side "B"
.
Hohlwellenausfiihrung AMO5/K452/MH c
Hollow shaft mounted 108 Y
145 145
718 1 96
M10 / 16 tief 310 “—+ 170
M10 / 16 deep * 65 65
3 = (e s
0 [ "ﬂ” s
4 N . —Hti-F | -
2 2 : .
E > s Be: = <A
5|8 °
_ «
80 100 L3 55 [ 55
100 195 213 210 80 80
M12 / 18 tief
M Motor 15mm aus der Mitte ZHLJr”Sewfe "B" M12 / 18 deep

*Hohlwelle wahlweise
Optional Hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

AMO05/K452/MHS

MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 15mm offset to side "B"

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep
" + *,%k,* 3 -
< & s F
E I @\’5“ B -
ol o
=i
80 100
100 195 213 210
8x M6x25

100

@55 he
PLSHT

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

100

F
122

-3 (& ﬁ e
55 | 55 ©
|80 80
195 M12 / 18 tief
M12 /18 deep
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AMO5/K452/M F C
Flange mounted g A \
” A 1L5 1L5
‘ B 170
@ | - S H + (
N w s I .
/ DN il
2 A% | |l - == | 2| o
E > T B £ T i
o \ | | y s
- — HEL \
100 195 213 210 80 80 4 M16
A 1Lx9x80 -
DIN 6885 126 |, 90 |
"ofor o ass e ite y sere 2N o A
D
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO5/K452/MHF c
Hollow shaft flange mounted s Y
| 145 1L5
96M
718 +—
0 ] 170
= 5y _@_” 65
2 F : e e
3 ~ s I n
f ri R LU R
o 1 A M 1 "EE
E> 1S —Js B H = = g;g‘A
= X | Y
= 433 HJ\ ¥
100 195 213 210 80 80 [
* 1t
£ i 124
"Hotor J8nm aus de Vitts 2ur,Seite °8” ) A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[min™] [kwW] [min™] [Nm] [A] [kg]
025 - 25 650
032 - 32 650
1420 0,37 o4 - a 610 1,08 65,5
0,5 -5 500
0,5 -5 650
2840 0,55 063 - 63 600 1,38 65,5
0,8 - 8 480

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung
Foot mounted

AMO05/K652/M

Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B”
Motor 15mm offset to side "B

*

1417 v
320
M12 / 18 tief B 165 145 o M12 /18 tiet
M12 /18 deep AB m
NI [E3ES]
N ! { -
. v 1 I = e
® ; <4F e U 2
W
En | o @y 1 = Bt —f | =A
R n| &
m < |
Ll M16
a 60 | 60
210 A 14x9x90 109 09 _| 100
DIN 6885
M " T } T
|80 18 A 260
FuBleisten (Sonderausfuhrungl 300
Optional additional feet Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 15mm offset to side "B” ‘
D
.
Hohiwellenausfiihrung AMO5/K652/MH c
Hollow shaft mounted v
147 538 145 145
324 105 105
M12 / 18 tief * + 85 85 M12 / 18 tief
M12 /18 deep i 1 4 M12 /18 deep
S
- " =
[e=) ~
| = JaF
m /
E»- B>
90 90 *
115 209 213 210 o
S

Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfihrung
Shrink disk mounted

167

324

M12 / 18 tief
M12 / 18 deep

310

Ep»

@1

L]

209 210

Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"”
Motor 15mm offset to side "B"

AMO05/K652/MHS

Cc

145

962 he
‘ @50 HT

B

109

M12 /18 tief

M12 / 18 deep

o
1=y
RSN

12x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfihrung
Flange mounted AMOS/KBS2/M_F g
- 161 ‘ A 5 15
1 e ik
- g g
“ L] s -aF o | 3
o7 — | B ‘+,,,+, nﬁs 23 A
918 u 17

115

“ + +
A 1Lx9x90

DIN 6885 109 109 .
115 209 213 210 m Mi6
* 150 100
Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B” A
Motor 15mm offset to side "B”

Hohliwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted AMO5/K652/MHF ¢

141 238
— 105 105
* — 85 85
£
s -+
- 13 1 —n [T K8
J R !
S g | _A[
<

-F

N
D145
14 59
19
i

$200

Er | r sl

@230 he
#300

115

*

&5 =L 109 109
115 209 213 210 3 4
- 16
150
Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B”
Motor 15mm offsef fo side "B" A

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V

[min™] [kw] [min?] [Nm] [A] [kg]
0,2 -2 1000

1420 0,37 025 -25 1000 1,08 93,5
0,32 - 3,2 760
0,32 - 3,2 1000

2840 0,55 04 -4 940 1,38 93,5
0,5 -5 760

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel

variable speed gear

FuRausfiuhrung
Foot mounted

AM 1/M

C
y

IE2

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

594 A 160 160
80 280 236
169 |B
M10 / 16 tief o 00
M10 / 16 deep AHB
80 I ~N
TS tg— 1 §=F
ﬁ al’ ¢ .
F o> ®)+=— J
2 n
Mol |8 $ 1 % S S = M10 / 16 tief °
= | S = M10 /16 deep =
= S | S B B M2
B L% M Motor 22mm aus der Mitte zur Seite "B” A 12x8xT0 20 20
65 | 65, ] 130 Motor 22mm offset to side “B" DIN6685 16 76 80
il . 2 1] B— ——
35 913 f § i > 190
225

Fufleisten (Sonderausfihrung)

Optional additional feet A
Hohlwellenausfuhrung AM 1/MH c IE2
Hollow shaft mounted Y

594 160 160
80 280 236
169
M 10 / 16 Hef 95 00 %0
M10 /16 deep n
80 T N 3
- 3 - |F
= £ ¢ L s
<
m 38.3
Es |E L e T % " B = i
ha 4 4 RS J S = M10 / 16 tief | [
i T S = M10 /16 deep -
S | S S o | [ *
090 " . = I o 50 | 50 Hohlwelle wahlweise
Motor 22 der Mitte zur Seite B £ 8
65 |65 | 130 Motor 22mm offser o side 8" i o 60 50 Opfional hollow shaff
e 75 |18
76 76
Schrumpfscheibenausfihrung AM 1/MHS C IE2
Shrink disk mounted |
594 160 ) 160
80 280 236 9gM
169 200
M 10 / 16 Hef 9% 00 % P
M10 / 16 deep
80 N s
A 2 = —]
- 8 - o~
5 5 4 1y ¢ glJ» © IF =
Ew = J B>
By 4 Bl S = MI0 / 16 tief 2
S =M10 / 16 deep bé 2
S S S <
65 65 g E M Motor 22mm aus der Mitte zur Seite “B"
Motor 22mm offset to side "B”
8x M6x25
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FﬂanlSChaUSfUhrung AM 1] /M IF C Il E2
Flange mounted — v
594 A
80 280 236
169 |B 160 ‘ 160
80 200
Ty 4l
T N o (b 4
T g bl o
: ’ Y Y% |2 LJ i ] nl
Es ¢ St Y, Y — I~ 1igi=A
g STRDTERR ©
i S —TT
Motor 22mm aus der Mitte zur Seite “B" A 12x8x70 u 16 16
Motor 22mm offset to side “B" DIN6685 L M2
o 14
g ANVA 120
Hohlwelle Flanschausfiihrung AM 1/MHF IE2
Hollow shaft flange mounted C
433
594
80 280 236 v
169 160 ‘ 160
80 . 200
a N A [N
)| [ B i
_ | >\ e —1i=F g |
g 7 ? EEma NEE
Ee < imi\% % ] J’J % Be T 1| S§§<A
m STROTER 1
/4/ s L
38.3
13 Motor 22mm aus der Mitte zur Seite "B" = <ﬂ> <ﬂ>
Motor 22mm offset ta side "B” 5 5
76 16 [
b 2 1
0 ° 120
e
A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [min”] [Nm] [A] [kg]
2,5 - 25 240
3,2 - 32 190
4 - 40 152
5 - 50 122
6,3 - 63 95
1420 0,75 8 -8 6 1,83 53
10 - 100 61
12,5 - 125 49
16 - 160 38
20 - 200 31
25 - 250 24
5 - 50 178
6,3 - 63 141
8 - 80 112
10 - 100 90
12,5 -125 72
2840 11 16 - 160 56 2,40 53
20 - 200 45
25 - 250 36
32 - 320 28
40 - 400 22
50 - 500 18
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 70 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrenmoment 5 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 70 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 5Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AM 1/M__(1,5) c IE2
660 A ‘ 160 v 160
80 280 300 |B

M 10 / 16 tief
M0/ 16 deep A IIB
oA gl [ ‘
a | ‘
[ ‘; ] i
IE ﬁ m & STROTER L ‘
[ © 4 &) | s S = MI0 / 16 tief ! <
© L 5= M0/ 16 deep =
S S S S I M1z
L10 M Motor 22mm aus der Mitte zur Seite %" A 12x8x70 201 50,
65 | 65 130 Motor 22mm offset fo side "B DIN6685 76 76 80
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
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